P.P.HU. “MAGSAD”
ADAM SADLOWSKI
zamieszkaly : 27-400 Ostrowiec Sw. UL. Prusa3  kom:0602451408

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
DLA PROJEKTU REMONTU DROGI GMINNEJ
MALACENTOW PRZEZ WIES NA TERENIE GMINY LAGOW

INWESTOR:
GMINA LAGOW
ULICA TWANSKA 11
26-025 LAGOW







D-01.00.00
D-01.01.01

D-01.02.01.

D-01.02.02

D-02.00.00.
D-02.01.01.
D-03.00.00.
D-03.01.01.
D-04.00.00.
D-04.01.01.

D-04.02.01

D-04.04.02.
D-04.08.01.

D-04.08.04

D-05.00.00.

D-05.03.05

D-07.00.00.

D-07.02.01

SPIS SPECYFIKACJI

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

Usunigcie drzew i krzewow

Mechaniczne zdjecie warstwy humusu i darniny

ROBOTY ZIEMNE

Wykonanie wykopoéw w gruntach I-IV kat

ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

Przepusty pod korona drogi

PODBUDOWY

Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza

Warstwa odsgczajac

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
Wyréwnanie istniejacej nawierzchni do wymaganego profilu betonem asfaltowym
. Wyréwnanie podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie
NAWIERZCHNIE

. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

0ZNAKOWANIE DROG I URZADZEN BEZPIECZENSTWA RUCHU
. Oznakowanie pionowe






D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.3. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Og6lne odnosi si¢ do wymagan
wspblnych dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robot, ktore zostang wykonane w ramach:
,REMONTU DROGI GMINNEJ MALACENTOW PRZEZ WIES NA TERENIE
GMINY LAGOW”

1.8Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy
je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.9Zakres Robét objetych ST

1.3.1. Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi, ktérych spis zawarto na poprzednich stronach .

1.10 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreglenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢
techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukeyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

1.4.4. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz

ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymezasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazd6w obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, Z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioré6w Robot, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomiedzy Inwestorem Projektu, Wykonawca i
projektantem.

1.4.6. Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Inwestor budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inwestora rejestr z ponumerowanymi stronami

stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w






formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Rejestrze
Obmiar6w pcdlegajqpomﬁerdzeniu przez Inwestora .

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z
ocena jakoéci materialéw oraz Robét.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z

' Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Tec icznymi, zaakceptowane przez
Inwestora . '

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obciazeni od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigZaca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwa $cieralng a
podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezef w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci
podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgsé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzer od ruchu
na podioze. Podbudowa moze skiadaé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pOMOCNICZE].

¢) Podbudowa zasadnicza - goma czgsé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukeji nawierzchni. Moze ona skladaé sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$é podbudowy spelniajaca, obok funkcji
noénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i
przenikaniem-czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu. .

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajace]

sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokodciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnoS¢ - zgodnosé wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

1.420. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i kizew6w. Pas drogowy moze réwnieZ
obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzefi chroniacych
ludzi i rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.421. Poboeze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢
pojazd6éw, umieszczenia urzadzeti bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podleie - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.423. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania

nawierzchni.



1.4.24. Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora ,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j.

1.4.26. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.27. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub
dla ruchu kolowego, pieszego.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.29 Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp. '

1.4.30. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czgé¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem
Robét.

1.4.31. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkgji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.32. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegto$é migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.33. Szeroko$§¢ calkowita obiektu (mostw/wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podtuznej,
obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.

1.4.34. Szeroko$§¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajoéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w Swietle
poreczy mostowych z wytaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.35. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.36. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catos$é
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywa-
nych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Rob6t
zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inwestora.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy
oraz Dokumentacje Projektowa i jeden egzemplarz Specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa zawierajaca wszystkie rysunki, obliczenia i inne dokumenty potrzebne do

realizacji Kontraktu bedzie udostepniona wszystkim Oferentom w okresie opracowywania Ofert



Wykonawca po przyznaniu Kontraktu otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz
Dokumentacji Projektowej.

Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach Ceny

Kontraktowej

Wykonawca zobowigzany jest W cenie umowy (bezplatnie) opracowaé dokumentacje dla;
1. . Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot -

2. Projekt organizacji i harmonogram robot
3. Inwentaryzacji geodezyjna powykonawcza Robét drogowych

1.5.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowg i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy stanowia, cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegblnione w
chodéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora , ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiar6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa,
i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Proj ektowej i w ST bedg uwazane za wartoéci docelowe, od
ktérych dopuszczalne s odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywacé bliska zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub ST, i wptynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.5. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zorganizowania placu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego Robdt.
Przed przystapieniem do Robét Wykonawca przedstawi Inwestorowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia Robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1
postepu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac W ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakow, dla
kt6rych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inwestora.
Fakt przystapienia do Robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem W sposéb
uzgodniony z Inwestorem Proj oraz przez umieszezenie, W miejscach i ilodciach okreslonych
przez Inwestora Projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inwestora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji Robot. '
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w Ceng Kontraktowa.



Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robét, wygody spotecznosci i innych.

.. 1.5.6. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robé6t
Wykonawca ma obowiazek znad 1 stosowaé w czasie prowadzenia Robo6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania Rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzeti lub ucigzliwosci dla 0s6b lub wiasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:
1) Lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukop6éw i drog dojazdowych
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych, i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.
Materiaty latwopalne bgda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0so6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozaremn wywolanym
jako rezultat realizacji Rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dia otoczenia
Materialy, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét bedg mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materialéw na srodowisko. ;
Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakoriczeniu Robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialéw od wiasciwych organéw
administracji panstwowej.
Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych whascicielami tych
urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inwestora i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane whadze oraz bedzie z nimi wsptpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powiéfzdini Ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

1.5.10 Ograniczenie obcigzefi osi pojazdoéw
Pojazdy lub ladunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich
Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inwestora

1.5.11. Bezpieczenistwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoéw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegoOlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sq uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12 Ochrona i utrzymanie Robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do Robét od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez
Inwestora.
Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno
byé prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.13 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzefi
lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowac Inwestora o swoich dzialaniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.5.14 Réwnowaino$§é norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powolane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepiséw, o ile w Kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane
normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byé
r&wniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego



sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inwestora. Réznice pomig¢dzy powotanymi
normami, a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawce i przedtozone Inwestorowi co najmniej na 28 dni przed dat¢ oczekiwanego
przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inwestora. W przypadku kiedy Inwestor
stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo réwnego lub wyzszego
poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego zrédlta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i
odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inwestora.
Zatwierdzenie partii (czesci) materiatéw z danego zrédia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2.Pozyskiwanie materialéw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wladz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek Zrédel miejscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inwestorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych 1
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inwestorowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek Zrodia.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do Robot.
Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inwestora.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inwestora, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopoéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczeg6lnione w
Kontrakcie.
Eksploatacja zrodet materiatlow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiagzujacymi na danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytwoérni materialéw

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inwestora w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji

okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inwestor bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane

nastepujace warunki:

a) Inwestor bedzie mial zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inwestor bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.



2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez Inwestor. Jesli Inwestor zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inwestora.
Kazdy rodzaj Robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos¢
do Robét i byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Rob6t powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskaza-
niom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inwestora,;
w przypadku braku ustalei w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnoéé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora , nie
moze byé pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkOw
Kontraktu, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych obciazef na of przy transporcie materiato6w/
sprzetu na i z terenu Robot.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i whasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniami Inwestora w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcink6w drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonywania Robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inwestora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczeme w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Robo6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inwestora.

Nastqpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagac tego qume Inwestor , poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokoéci przez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i element6w Robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor uwzgledni wyniki badah
materialéw i Rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, do§wiadczenia z przesziosei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie p6Zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego
tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakoSci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6b wykonywania
Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robo6t
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inwestora.

6.2 . Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zatozong jakos$¢ Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrole Robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonaweca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz Robét z czgstotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inwestor ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inwestor bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inwestor bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzefi laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,



pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga
wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inwestor natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych
materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3 . Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inwestor bedzie mieé¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inwestora Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materiatow,
ktdre budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inwestora. Probki dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inwestora
beda odpowiednio opisane i oznakowane, W sposob zaakceptowany przez Inwestora.

6.4 . Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.
Przed przystapieniem do pomiar6w lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.5 . Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedhug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 . Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodia ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inwestor , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialéw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynik6w badafi
dostarczonych przez Wykonawce.

Inwestor moze pobieraé probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to
Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan, albo oprze sig wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialéw i Robét z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawceg.

6.7 . Certyfikaty i deklaracje

Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze Zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnoscei lub certyfikat zgodnosci z:

e Polska Norma lub



e aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla kt6rych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1. i ki6re spelniaja wymogi
Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robét bedzie p031adac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inwestorowi.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8 . Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do kofica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnoscei:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw
Robat,

- terminy rozpoczecia 1 zakorniczenia poszczegdlnych elementéw Robét,

- przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inwestora,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycic Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powmtrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

- zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakos$ci materialéw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda,
przedtozone Inwestorowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inwestora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podplsuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska. -



Whpis projektanta do Dzienhika Budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
(2) Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
7 elementéw Roboét. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw .
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia
o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inwestora.
(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokument6w budowy zalicza sig, 0procz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

€) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 . Ogéine zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow .
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich Robot. Bledne dane
zostana poprawione wg instrukcji Inwestora na pi$mie.
Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigczne)
platnodci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg i Inwestora.

7.2 . Zasady okreslania ilo$ci Robot i materialow
Diugosci i odlegto$ci pomiedzy wyszezeg6lnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowej.
Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Rob6t nie wymagaja tego inaczej, objgtosci
beda wyliczone w m° jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj.
Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Jub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3 . Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét beda
zaakceptowane przez Inwestora.



Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawecg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajq badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robot.

7.4 . Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Specyfikacji

Technicznych. Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inwestora.

75 . Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupehione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byé
dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzdr zostanie
uzgodniony z Inwestorem.

8 ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. . Odbiér Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryeciu
Odbiér Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét.
Odbioru Robét dokonuje Inwestor.
Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jako$¢ 1 ilo$¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.4 Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie iloéei i jakosci wykonanych czesdci Robét. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru
Robét dokonuje Inwestor.

8.4. Odbior ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do

ich iloci, jakosci 1 wartosci.



Catkowite zakoficzenie Robot oraz gotowose do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pis$mie o tym
fakcie Inwestora.

Odbiér ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac

od dnia potwierdzenia przez Inwestora sakonczenia Robét i przyjecia dokumentéw, o ktorych

mowa w pkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci

Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na

podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz

zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w

trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegaj acych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania

Robét uzupehniajacych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupelniajacych

w warstwie $cieralnej lub Robotach wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1

ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych Robot w poszczegblnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z

uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i

bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosc

wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokot odbioru

ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa Z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli

zostata sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe Z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaly).

Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.

PZ].

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i

ew. PZJ.

7. Opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, odwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robét wlascicielom urzadzen. '

9. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robét i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopig mapy zasadnicze] powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca Wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego Robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja.

Al

o

8.4.2 Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na oce ie wykonanych Rob6t zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i Daistniatych w okresie gwarancyjnym

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbior ostateczny Robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu Robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Przedmiarowej bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac:

- Robocizne bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami
- Wartos¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na Teren Budowy.
- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagafi Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w

dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Organizacja Ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:
(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inwestorem i odpowiednimi instytucjami

-Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
Projektu Inwestorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodniefn wynikajacych z
postepu Robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.
(c) Przygotowanie terenu
(d) Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.
Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(8) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatel
(b) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)
Rozporzadzenie MGPiB z 21.02. 1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 19951).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograﬁczne (Dz. U. Nr 30,
.poz. 163 z pbzniejszymi zmianami)






D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace

-

wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
slecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz potozenia obiektow inwestorskich zgodnie z dokumentacja techniczna.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:
(a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy 1
punktoéw wysokosciowych,
(b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
(c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),
(d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
(e) zastabilizowanie punktéw W sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oOraz
oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.



1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i kohcowy punkt trasy.
. 1.4,2. Pozostale okres§lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogoélne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogblne" pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-
00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowyrh, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosei okoto 0,50 metra.

]?adp drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mieé $rednice od 0,15 do 0,20 m i dhugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

"Swiadki" powinny mieé dhugosé okolo 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy

sprzet:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych pow1n1en

gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogélne virymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 4.



4.2. Transport sprzgtu i materialow
Sprzet i materialy do odtwgrzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady ‘wykonaﬁia robot
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST 1-M-00.00.00 "Wymagania ogblne" pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). » ;
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Inwestora dane zawierajace
lokalizacje i wspbirzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow.
W oparciu 0 materialy dostarczone przez Inwestora, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegblowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inwestora o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reper6w roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajgcego.
~ Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzgdne
terenu istotnie r6znia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inwestora. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inwestora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce
2 véinic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inwestora, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inwestora 0znacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiar6w przez Inwestora.
Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreSlajace w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZzenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inwestora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczeh W
czasie trwania robé6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana Zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
‘dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
“g/szystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robst nalezg do

obowiazkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznacienia punktéw giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ tabilizowane W sposéb trwaly,
przy uzy,gn\ palj drewnianych 1ub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocriczych, polozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy
_punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

AWykenamica powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
dropewelj itakse przy kazdym obiekcie inwestorskim.

Maksymalna odleglo$é miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyG poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych,



istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punkt6w, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzedne reperéw roboézych nalezy okre$laé z takg dokladnoscig, aby sredni biad niWelacji po

* wyr6wnaniu byt mmejszy od 4 mm/km. stosujac niwelacje podwo;nqw nawigzaniu do reperow

panstwowych. s
Repery robocze powmny byc wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i

jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej nie co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze byé wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych dr6g. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do lemw
stosunku do rZanych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2. Usuniecie pali
z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwezas, gdy Wykonawca rob6t zastapi Je odpowiednimi

palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica rob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach
zaakceptowanych przez Inwestora.
Do wyznaczania krawedzi nasypdéw i wykop6w nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasyp6éw o wysokoSci przekraczajacej 1 metr oraz
wykop6w glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna
odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumenvta(:jac projektows.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogblne" pkt 6.

6.1. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogé6lnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
- 7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru rob6t }

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



3. ODRBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robé6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6ine" pkt 8.

8:2: Sposéb odbioru robét
Odbi6r robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennik6w pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca

przedktada Inwestorowi. .
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6ine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punkiow wysokosciowych.
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych

przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oznakowanie

ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1 Instrukcja Techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

121 Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Giéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa

31 Instrukeja Techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

[4] Instrukeja Techniczna G-2. Wysokofciowa esnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

i51 Instrukcja Techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

[6] Wytyczne techniczne G-3.3. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

[7] Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.






D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
' D-01.02.01. USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

I ‘Wsigp
Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

- Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
usunieciem drzew i krzewow.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
slecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ., Wymagania og6lne”.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace rob6t zwigzanych z

usunieciem drzew,
krzak6w, wywozem dragowizny, karpiny i galezi oraz z oczyszczeniem terenu po wykonanych

robotach, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.1.5.
2. Materialy -
Nie wystepuja
3. Sprzet
3.1. Wymagania og6lne
Wymagania ogbine dla sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do karczowania drzew
Do wykonania rob6t zwiazanych z usuni¢ciem drzew nalezy stosowac :

pily mechaniczne
specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego
koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem

drzew.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogéine

Wymagania og6ine dla transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt. 4.

4.2. Transport dluzyc, karpiny i galezi

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi6 transportem samochodowym.

Pnic przedstawiajace wartos¢ jako materiat budowlany powinny by¢ transportowane w sposéb nie
powodujacy ich uszkodzen (np. na przyczepach duzycowych).

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw ladunku i innych
parametréw technicznych.






5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét ’

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 5.
Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzewow obejmuja wycigcie 1 wykarczowanie drzew i
krzew6w, wywiezienie pni, karpiny i galezi poza plac budowy, na wskazane miejsce, zasypanie
dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowg drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach
wskazanych w Dokumentacji Proj ektowej powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzewow.

W miejscach dokopéw i tych wykopoOw, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasyp, teren nalezy calkowicie oczyscié z roslinnoscei, wykarczowa¢ pnie i usunaé korzenie, tak
aby wykluczy¢ wystgpowanie czesci roslinnych w gruntach wbudowanych w nasyp.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscié tak, aby zadne czesci rodlinne nie znajdowaty si¢ na
gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

Roélinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez
Wykonawog zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roélinno$¢, ktéra ma by¢é zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wladze.

5.2.Usuniecie drzew i krzewow

Wszystkie pnie drzew znajduj acych si¢ w pasie rob6t ziemnych a przeznaczone do usuniecia
powinny by¢ wykarczowane za wyjatkiem nastepujacych przypadkow:

(a) w obrebie nasypow - jezeli $rednica pni jest mniejsza niz 8 cm i istniejaca rzedna terenu W
tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi
albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny byé Sciete nie
wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. PowyZzsze odstepstwo od ogolnej zasady,
wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania jezeli przewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawe nasypu.

(b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego sie z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by¢ $cigte réwno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykop6w doly po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypelnione gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zageszcezone, zgodnie z wymogami zawartymi w PN-S-02205.
Doly w obrgbie przewidywanych wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem si¢ w nich wody.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia rob6t w taki sposoOb, aby drzewa przedstawiajace warto$¢
jako material budowlany nie utracity tej wlasnosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza
ostroznodcia, w sposéb ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.

5.3. Spalenie usunigtej roslinnosci

Jezeli jest dopuszczone spalenie roélinnoéci usunietej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiazek zadbag, aby odbylo sig ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne, z powstawaniem matej ilosci
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doplywem
powietrza. Po zakoriczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia
tlacych si¢ czgscei.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy, zmusily Wykonawce do odstapienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode W prowadzeniu
innych prac, Wykonawca powinien usungé go w miejsce tymezasowego skladowania lub inne
miejsce wskazane przez Inzyniera, w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.



Pozostalo$ci po spaleniu powinny by¢ zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. W
przypadku gdy pozostatosci s zakopywane, to powinny by¢ one ukladane w warstwach. Kazda
warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa
gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona.

" Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na kt6rych odbywa si¢ przeplyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gélne zasady kontroli jakeSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 6.
6.2. Kontrola jakos$ci wykonania karczowania

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosei usunigcia roslinnosei,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego doty powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w
rozdziale D-02.00.00. "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows rob6t zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw jest:

dla drzew 1 sztuka
dla krzewow 1ha

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoéline zasady odbioru roboét
Ogblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogé6lne™ pkt. 8.
Roboty zwiazane z karczowaniem drzew podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$é nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robdt obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gal¢zi na kore
drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostalosci po wykarczowaniu,
zasypanie dotow,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt

9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na korg
drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
e zasypanie dolow,
e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



D - 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegolowe) specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
slecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ., Wymagania ogélne”.
1.3. Zakres robét objetych ST '
Ustalenia zawarte W niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych ze
zdjeciem warstwy humusu i darniny wykonywanych w ramach robot przygotowawczych zgodnie z
~ dokumentacja techniczng.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robé6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 1.5
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 3
3.2, Sprzet do zdjgcia humusu i darniny ,
Do wykonania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nalezy stosowacé
lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych w miejscach, gdzie
prawidlowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
koparki i samochody samowytadowcze - W przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu,
spycharki,
réwniarki.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transport
‘Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny
Tumus i darnine nalezy przemieszczac z sastosowaniem taczek, albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow lokalnych i
przeznaczenia humusu.
5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 pkt 5.
Teren pod budowe drogi W pasie robot ziemnych, w miejscach dokop6éw i w innych miej scach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony Z humusu i darniny.
5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pbZniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w



dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie
z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem koparek jednonaczyniowych. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania rob6t, wzglednie moze stanowié zagrozenie dla bezpieczenistwa robot (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie
robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy skladowaé w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus by} zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a
takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw
i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
Zdjecie darpiny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest
pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie
spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy cia¢ w
regularne, prostokatne pasy o szerokosci okolo 0,30 metra lub w kwadraty o dlugosci boku okolo
0,30 metra. Grubos$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazyé do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi by¢ sklfadowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli
brak miejsca na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w regulamych pryzmach. W
porze rozwoju roslin darning nalezy skladowaé w warstwach trawa do dohu. W pozostatym okresie
darnine nalezy skladowa¢ warstwami na przemian trawa do géry i trawa do dolu. Czas
skladowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca sie do powtérnego wykorzystania nalezy usuna¢ mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewieZ¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakos$ci robét
Zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 pkt 6
6.2. Kontrola usunigcia humusu i darniny
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu i darniny
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Zasady obmiaru roboét
Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu i darniny.
8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00
PODSTAWA PLATNOSCI
9,1 Ustalenia dotyczace podstawy platnesci
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje:
zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odklad

na odl. do 9 km, wraz z kosztem utylizacji,,



zdjecie darniny z odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.






D-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE.
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SPIS TRESCI
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3. SPRZET
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5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Wstep

1.1 . Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2 Zakres stosewania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drég i obejmuja:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
¢) budowg nasypdw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glgbokosé wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokosé jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5.Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysokoS$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

_1.4.7. Wykop phytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.



1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego gleboko$¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢
znacznym i dtugotrwalym osiadaniem pod obcigzeniem.

" 1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt

skalisty. - :

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunietych blokach, ktérego
probki nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody
destylowanej; maja wytrzymato$¢ na $ciskanie R. ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia Srodkéw
wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa
rob6t drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem
rob6t drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych
prac zwigzanych z trasq drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

1, =22
Pas
gdzie:
P ge;stos’é3v objetoéciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m’),

pis - maksymalna gesto$é  objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$é charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:

gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$é charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigZeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-8-02205:1998 [4],

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony W powtérnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
14.



1.5. Wymagania dotyczace robbt.

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 1.5.
2 .MATERIALY (GRUNTY)

2.1 Wymagama dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialé 4w, ich pozyskiwenia i sidadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 _,,Wymagania ogbine” pkt 2. , ‘

Podzial gruntbw pod wzgledem inowosci podaje tablica 1.
PMWMWmebMWwMWSTm&ﬂlpﬁZ
Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wymdﬁnowvéﬁwgmm:im 41

Lp. |  wiasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj grunfu —~TUMOSZ — piasek pylasty male wysadzinowe
piegliniasty . zwietrzelina —glina piesz-
— i gliniasta mm
~ pospblka ~rumosz gliniasty glina zwigzla, glina.
. piasck gruby |—Zwir gliniasty w ias;; pmys_“.w
~ piasek fredai |- pospéika 1y il pylasty
~  piasek drobny gliniasta bardsn wysaizinwe
«—?;uzei —piasek gliniasty
nicrozpadowy —py}, pyt piasz-
-glina piasz- caysia,
gling, glina pyl-
-  # warwowy
2 | Zawarto$6
czgstek %
<0075 mm : <15 od 154030 >30
<0,02 mm <3 ed3do 10 >10
3. | Kapilamosé
bierna Hy m <10 =10 >10
4 | Wskatnik
piaskowy WP >335 0d25ds35 <25

2.3, Zasady wykorzystania gruntéw |
Grunty uzyskane Pprzy wykonywaniy Wyko sw powinmy byé przez Wykomawce
wykorzystane W maksymalnym stopnit do budowy nasypéw. Granty przydame do budowy
nasypow moga byé wywiezione poZ2 teren budowy tylko wowezas, g0Y sianowig nadmiar
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3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzgt do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:

—  odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mlofy pneumatyczne,
zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

-  jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grumtéw (spycharki, zgamiarki,
réwniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
-~  sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczgce {ransportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne™ pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetoscei, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci
transportu. Wydajnoéé érodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstaws
~ roszczennh Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za tramsport, o ile zwigkszone
odlegloéci nie zostaty wezedniej zaskceptowane na piSmie przez InZyniera.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podane w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Dokladno$é wykonania wykeopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projekfowanej nie powinny
byé wicksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projekiowanych rzednych rob6t ziemnych
nie moze przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

Szeroko$é goérnej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowansj o
wiecej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyrafmych zalamah w
planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié si¢ od progektowanego o wigcej niz 10% j jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny
przekraczaé + 10 cm przy pomiarze lata 3-metrows, albo powinny by¢ speinione inne
wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rtéwnosci skarp, powinny by¢é okresione w dokumentacji projektowej i ST.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakoéci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbine” pkt
6.

6.2. Badania i pomiary W czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia ‘

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami

specyfikacji o onymi w pkeie 5 oraz z dokumentacja projektowa. :

Szczegllng uwage nalezy zwréeié na:

- wiagciwe ujecie i odpro ie wod opadowych,

- whasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania rob6t L
Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakoscei wykonania robdt okreSlono W

pkeie 6 ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01. :

6.3. Badania do odbioru kerpusa ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badafi i pomiardw

Czestotliwos¢ oraz zakres badafi i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tabl. 2.

Tablica 2. Cmﬁmémmmbmimﬂméwwykmy&mb&ﬁmy&

Lp. Badmmcha kﬁmmainamstoﬁ!woééhaéan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu Pomiarméma,wsblonem,w&adiugaéci?;mi
i jomi mmwmwm;nm

Ziemnego pozIomicy
5| Pomiar szerckosci dna preﬂYch,prmkmhgléwnychh;hJ,comemna
TowOw hﬂmchoRleBmmS{)mnamchoR< 100m
3 | Pomiar rzeduych oraz w miejscach, kidre budzg watpliwosei
powierzchni korpusu
ziemnego
4 | Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar rownoéei
powierzchni korpusu

%;
:
i

Pomiar spadku podluinego PomiarniwememmdnychwodssspachcoMm
powiemchnikorpusumbdna orazwmnimhwqﬁﬁiwych

8 Badaniezag@szc?ﬂﬂiagnmm Wskaiﬁikm@smﬁomdlakaﬁejﬁomnej
wmstwylecznierzadzie}nizwmchpunktachna
1000 m” warstwy -

6.3.2. Szerokos$¢ korpusu ziemnego

?(z)erokoéé korpusu ziemnego npie moze réznié sig od szerokosci projektowanej © wigeej niz £
cm.

6.3.3. Szerokosé dna FOWOW

Szeroko$é dna rowow nie moze 6amié sie od szerokosci projektowanej © wiecej niz 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpustt ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego ni¢c Moga. r6zmic sie od rzednych projektowanych o wigcej

niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp pie moze romié sig od pochylenia projektowanego © wiecej niz 10%

wartoéci pochylenia wyrazonego tangensem kata. ’



6.3.6. Ré6wnos¢ korony korpusu

Nier6wnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrows, nie mogg przekraczaé
3cm.

6.3.7. R6wnos¢ skarp
" Nier6wnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar

niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zagegszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny
z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla kt6érych nie mozna
okresli¢ wskaZnika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaZnik odksztalcenia Ig, zgodnie z norma
PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady poStgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzocone. Jesli materialy nie spelniajagce wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie InZyniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienic Wykonawcy, Inzynier moZe uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za
obnizona jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT :
Zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkows podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01

10. PRZEPISY ZWIAZANE

18.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
3. PN-B-04493:1960  Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej
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1.
2.
1998.
3.
1997.
4.

PN-5-02205:1998
PN-ISO10318:1993
PN-EN-963:1999
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN—7’{/893 1-12

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Geotekstylia - Terminologia

Geotekstylia i wyroby pokrewne

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Omaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podioza przez obcigzenie plyta
Oznaczenie wskaznika zageszozenia gruntu

10.2. Tome dokumenty

Wykonanie i odbior robét ziemnych dia drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
Tnstrukcja badanh podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pdisztywnych, IBDiM, Warszawa

Wytyczne wzmacnisnia podioza gruntowego W budownictwie drogowym, IBDiM,

Warszawa 2002.
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5, WYKONANIE ROBOT
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9, PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdlowe]
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe ~
Podstawowe okrelenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p6lsztywnych
[12] powinien charakteryzowa¢ sie grupa nosnoéci Gi. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano
do innej grupy nosnosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nognosci G zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST. ‘

3. SPRZET
Wymagania i ustalenia dotyczace sprz¢tu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
Zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 5.



Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.
Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych
gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zagqszczenia i no$nos$ci gruntu
Zagqszczeme gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spelniac
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaZnika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i ’mlejscach zerowych robot

ziemnych
Minimalna wartos¢ I; dla:
Strefa Autostrad ’ Inﬂ}’Ch dl'ég
korpusu i drog kategoria kategoria
ekspresowych | Tuchu KR3- ruchu KR1-
KR6 KR2
Goérna warstwa o grubosci 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni robdt 1,00 1,00 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaZnika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okre$lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zaggszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaZnika zaggszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie s okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosno$¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykepu o ile grubo§¢ warstwy gruntu
(nadkladu) powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$é budowlana. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazd6éw, ktére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obciaza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robo6t
Zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.



6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwr6ci¢ na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykoficzenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkt. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. ZASADY OBMIARU ROBOT
Zasady obmiaru robot podano w ST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
_Cena wykonania 1 m® wykopoéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
_przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyltadunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zageszczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techn.,
ozplantowanie urobku na odktadzie,
wykonanie, a nastgpnie rozebranie drég dojazdowych,
rekultywacje terenu.

1

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisoéw zwiazanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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® ﬁmdammkzm.z&mnuwybmmgaspehiaj@ymwymagmhmmhhmoméwimwpktZQ.
iniejszej ST
' 2.4. Materialy izolacyine
MMMWWWMMMMWMiMM
STM@&WOW&WWWMW}E&@:
(a) emulsja kationowa wg BN-68/6753-04 o
() roztwor asfaltowy do grantowania wg PN-74/B-24622
(c¢) lepik bitumiczny na goraco
e asfaltowy bez wypelniaczy wg PN-58/C-96177
. o smolowy wg PN-63/BN-24626
(@) papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 oraz wg BN-88/6751-03
{e) mﬁemimmwmm-m@@m .

3. SPRZET
- 3.1. Wymagsnia egdlne

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonania przepusiéw
Wmmw&mmm%mmmmﬁmmﬁzmmi

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania egdine
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.60.00. “Wymagnnis ogdlne” pkt 4.

4.1.1.1. Tronsport zewnglepy

< .
ukladaé na podkladach drewnianych o wymiarach przekrojn co najmmic) 10 x 5 cm z odstepami pomisdzy clementami
umozliwiajacymi roziadowsnie. Podidady powinny wystawad poza obreb elementu co najmuiej 30 cm. Do transportu
mozna przekaza elementy w ktSrych beton osiagnal wylrzymalost co najmmiej 6,75 Rb :
4.1.2. Montas i igcrenie clementéw prefabrykowanych
MonteZ i Iaczenie elementéw prefibrykowsnych powinno byé realizowane zgodnie z Dokumentacia Projekiows przy
przestrzeganin szczegdinych, specjalaych wymagaf ©
e moniaz moga wykosywa wylacenie doSwiadcaone brygady pod wykwalifikowanym sadzorem ze strony
® mmwmmmo&@wmwz
Dokmmeniacia Projektowa, atestw kontroli jakoSci, spelnienia tolerancii wymiarowych oraz braku uszkodzef
Iub defektéw widocznych dyskwalifikuiacych i enfemosfiwiajscych montaz,
- e odrzncone prefabrykaly nie mogs by montowane A
Przed przystapicnicm do montatn nalesy sprawdzié techmologic montain, przeprowadzié edpowicdni imstrukiaz,
skontrolowat sprawnosl spracin moniaZowego.




Przepusty

4.2. Izolacja przepustu z rar Zelbetowych
mmmwwmwmxwmmmm
mg!wowaépm

® MWWMMWWMW

e roztworem asfaltowym w przypadika powierzchni suchych. ;
Izolaqetwmzymaas&ltowa.
Gmm%qmmémmwm%mmmwmmhﬁzmmm
mmmmmmmmbmmymmw

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1, Zasady ogbine kontroli jakosci robét
Mmmmmmwﬂmmwmwm@m"pﬁs
5.2. Badania zwiszape z wykonaniem robét ziemnych

5.2.1. Program badah
mmwmwwmmmzmmwmmw@m

badan.

-~

Tabela 1 - Program badaf

Badenia = pezed is w czasic|Badania
badowy

2) Sprawdzenic zgodnosci z dokumestacia + |+

) Sprawdzenic robot pomiarowych + '

G)meﬁtmmuh f F3

Py —————— " "

o) Spravwdarnie wykonenia nasypow i zzsypi + +

,ﬂwmuamm ' ) + +

2) Sprawdzenie emocaicaia wiotbw i wylotw + +

h)Spmwdmiehwyﬁmde + "
mz.spmmwzm

SMWZWWW&MW&&MM
mzmmmmmmmmmmimm




Sprawdzenie konstrukeji nalezy wykonal przez ogledziny i kontrole dolumentéw z badaf prowadzonych w czasie
budowy. )
6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00. . Wymagania ogbine™ pkt. 7.

6.2. Jednostica obmiarowa
Jednostkn cbmisrowa jest
m (metr), przy kompletmym wykonaniu przepestu

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogélne zasady odbioru robdt
o@mmmmmwﬁm.m.m.wmﬂph&

-7.2. Odbiér przepustu obejmuje:
{a) mmwhbwm:mﬁmma i
(b) odbidr keficowy (calego przepusiu) ' na
O&i&mow&kmmj&mmwkymmhmb&mpmm-Mw ibadadt
Jjakosciowych. .
8. PODSTAWA PEATNOSCI
8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00. ., Wymagania ogbine™ pkt. 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowej
. Cena 1 m kompletnego przepustur obejmmgje:

roboty pomiarowe i przygotowaweze,

wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

dostarczenie matevialow, '

wykonanie Jaw findamentéw i ich piclegnacje,

montaz konstrukcji przepusiu wraz ze Sciankaroi czolowymi,

zbrojenie i zabetonowanie konstrukeji przepusin,

rozebranie deskowania,

wykonanie izolagji preepusty,

wykonanie zasypki z zagesaczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacja projektows,

wmocnienie wiotéw i wylotsw, :

uporzadkowanie terenu,

wykonanie pomiaréw i badafi laboratoryjuych wymaganych w specyfikaci technicznsj.
* dla wszystkich rodzajéw Scianck czolowych:

wykonanie izolacji przeciwwilgotnosciowe],




Przepusty

zasypka $cianki czolowe,

ew. umocnienie wiota i wyloty,

uporzadkowanie terenu,

wykonanie pomiaréw i badat laboratoryjaych wymagauych w specyfikacji techniczne].
9. PRZEPISY ZWIAZANE

[18] BN-79/6751-01
{19] BN-88/6751-03
[20] PN-S-02205

[21] PN-63/B-06251
[22] BN-72/9081-02

[23] BN-74/3935-04
[24] PN-91/5-10042

[25] PN-21/B-06714734

'6] BN-S4/6774-02
7] PN-TA/B-36262

| [28] PN-74/B-06261

[29] PN-82/C-04566123

[30] PN-82/C-4566/03

[31] PN-TA/C-4566/09
[32] PN-76/C-4628/02

[33] PN-73/C-04600/00
[34] PN-T1/C-04554/02

[1] PN-838/B-06250 Beton zwykly.
[2]. PN-86/B-06712 Kmszywa mineralne do befom
[3] PN-SUB-06714/15 Badania. Oznaczenic skiadn ziamowego
4] PN-78/B-06714/16 Badanis: Ommaczemic ksztslinzioam
{51 PN-78/B-06714/13 Badania. Oznaczenie zawartoSci pylow minesalaych
{61 PN-76/B-06714/12 Badania Oznaczenie zswartosci zanleczyszczef obcych
[71 PN-77/B-06714/18 Badania Oznaczenie nasiakliwosci
[8] PN-B/IS701 Cement. Cement powszechnego uzyfke. Skiad, wymagania i ocena zgodnoéci
9] -BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
. 9] PN-86/B-04320 Cement. Odbiorcza statystycezna kontrola jakosci
1-1] PN-88/B-04300 Cement. Metody badai. Oznaczenia cech fizycznych
[12] PN-78/B-04301 Cement. Metody badati. Anafiza chemiczna
[13] PN-88/B-32250 Maferialy budowlane. Woda do betondw i zapraw
[141 BN-68/6753-04 AsBiltowe emaulsie kationowe do fzolacii precciwwilgociowych
[15] PN-74/B-24622 Raziwie asfaltowy do grantowania
[16] PN-S8/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypciniaczy stosowany na goraco
{17] PN-63/B-24626 Lepik smolowy stosowany 12 goraco.

Materialy fzolac]i przeciwwilgociowe]. Papa asBltowa na ta$mie aluminiowe].
Papa ssBlivwa na welonie z witkien soklanyeh \

Drogi samachodowe. Roboly zienme. Wymagania i badania.

Roboty betonowe i Zelbelowe. Wymagania techniczne

Formy stalowe do produlxji elementiw budowlanych z betomu kenszywowego.
‘Wymagania i badania

Przepusty kolejowe i drogowe. Elementy prefibrykowane.

Badania Oznaceenia reakiywnodci slkalicone]

Ernszywo kamicme Iamane do nawierschni drogowych

 Schmidta typa N

‘MNieniszrzace badania konstrakeji z befomu. Metoda ultradfwickowa badania
wytizymatosci betonu na §ciskanie

Badania zawartoSci siarki i jef zwiazkdw. Oznaczenie siadoowodorn i sfarczkéw
rozpuszezainych metods kelometryezns 7 Siofluoresceing z kwasem o~
bydroksyriecichenznesowym.

‘Woda i §cicki. Badania zawastoSci sikwki 1 jef zwinzicbw. Oznaczenie siarkowodoru i
siarcziosw rozpuszczalnych metods tiomedanymetrycong.

Badania zawartosci siarki i jej zwigzkdw. Ozmaceanie siarczkéw metoda wagows,
Barlanta zawartosci cukrdw. Oznaczanie cukréw ogdlnych, cokréw rozpuszrzalnych i
skrobi nierozpuszczalne] metods kolometryczna z antronem

Badania zawartosci chlor i jego zwiazkdw oraz zapotrzebowania chloru.
Postanowienia ogdine i zakves normry.

Badani dosci. Oznaczenie twardosci ogdlnej powyzej 0,357 mva/dem3 metoda
wersenianows...







D-04.00.00. PODBUDOWY

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

SPIS TRESCI

1. WSTEP

3.SPRZET
4. TRANSPORT

5, WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczeg6lowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét na drogach wojewédzkich. _

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t ‘

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,» Wymagania ogélne” pkt 3.



3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ sig
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
—  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopuscié wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
—  walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu
podloza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materiatdéw podano w ST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do roboét ~
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesdniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza,jest
mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, niezwigzany bezpo$rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki Iub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10
metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.



Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speliony i wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokosé
zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace
dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zage$ci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych
w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie
podioza nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okreélaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (1)

Minimalna warto$é I dla:
Strefa 1 Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
: i bardzo ciezki

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od |

powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazefi plytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modul odksztalcenia podloza wedtug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wibrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnoéci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢é utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub
W inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza



Lp. Wyszezeg6lnienie badan Minimalna czestotliwosé
i pomiaréw bada 1 pomiaréw
1 | Szeroko$¢ koryta 10razyna 1 km
2 | Réwnoéé podiuzna . | co 20 m na kazdym pasie rachu
3 |Réwnos¢ poprzeczna 10razynalkm
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
5 | Rzgdne wysokosciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég
6 Uksztaltowanie osi w planie ’ | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
~ Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podloza rzadziej niz raz na 600 m’
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gléwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$é koryta (profilowanego podloza)

Szeroko$é koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ si¢ od szerokofci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. R6wno$é koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnoéci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrows latg zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrow lata.

Nieréwnoséci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg + 0,5%. ’

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rézmice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostalych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza) ,

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci moduléw
odksztalcenia, to warto$é stosunku wiérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnosé w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podloza powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

(profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej
10 cm, wyréwnanie i powt6rne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

- 7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogobine” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,, ymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

—~  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub
nasyp,

—  profilowanie dna koryta lub podloza,

—  zageszczenie,

—  utrzymanie koryta lub podloza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaf laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe, Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciaZenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych.

1.2. Zakres stosowania ST
Ogdlna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegélowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z
wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych, stanowigcych cze$é podbudowy pomocniczej,
w przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace rob6t
Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.



. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
~ 2.2.Rodzaje materialéw #
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
—  piaski,
—  zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spelniaé nastgpujace
warunki:
a) szczelnosci, okreSlony zaleznoscia:
15
'28-5- <5
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
dys - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajagcych warunek
szczelnosci musi byé spelniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajace;.
b) zageszczalnosci, okreslony zalezmoscia:

gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci, ,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajacs,
dy - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajgca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien

spelniaé wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajagcych i odcinajacych
powinny spelniaé wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy Ii IL.

Mial kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spelnia¢ wymagania
normy PN-B-11112 [4]. :

2.4. Sktadowanie materialow
2.4.1. Skiadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno by¢
réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonaweca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac

si¢ mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

—~  rOwniarek,

—  walc6w statycznych,

—  plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

‘ OgéinewymmadotyczacenanspommwST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezp;eczq;agcych je

p@mmmmmmmzmmm&mmmymmmmi

zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

- 5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Og6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Plzygotowame podioza

Podloze gruntowe powinno . spmméwymagamackreﬁloaew ST D-OZGGOO ~Roboty ziemne

oraz D-04.01.01 ,,Koryto Wraz z pmﬁlomm i zageszczaniem podloza”.

Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajacy wykename
ich zgodnie z dokumentacjg projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi, lub w
inny spos6b zaakceptowany przez Inzymera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub hnek do
wytyczemambétwcdstgpachmemgkszychmzcolﬂm : , o o

5.3. Wbudowanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinno-byé rozkladane w warstwie o jednakowej gmhoscl, przy uZyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i qunych wysokoécmwych. Gruboéé rozlozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubosé projektowans.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wykonanic warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarstwowo.
Rozpoczecie ukladania kazdej nastgpnej warstwy mozZe nastgpié¢ po odbiorze przez InZyniera
warstwy poprzedniej.

W miejscach, Wktmychmdocmaﬁstsegregagakmszymml&ypzzedzag@zmemwymemc
kruszywo na materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy
przystapi¢ do jej zaggszczania.
ZagqszmewmsMepmehojudaszkowymnai&ym@oczymoéhawgdm;swpmewo
przesuwal pasami podiuinymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym madkunalezymzpc&ynaéad dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podiuznymi czesciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej gémej krawqdm
‘Nier6wnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania pomy ‘byé wyrémymne na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materialu, az do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walc6w warstwa odcinajgca i odsaeczajqca powinna byc
zageszczana plytami wibracyjnymi lub nbgakamx mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mnicjszego od 1,0
wedhug norma]nq préby - Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskaznik
zageszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
szypadhggdygmbcmaymatmaimudomywmwodswmbedmm
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normainej préby Proctora, kontrole
zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzesi plytowych. Nalezy okresli¢ pierwoiny i wtdrny
modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek widrnego i pierwotinego
modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$é kruszywa podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od



8 | Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m?

*} Dodatkowe pomiary spadk6w poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach giéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2. Szerokos¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze sig r6znic od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢

4 metrows lata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nier6éwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa tata. Nierdwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowsa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub o wigcej niz = 5 cm dla pozostalych drég.

6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 ¢cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostala wykonana w dwoch warstwach,
nalezy mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie
nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyré6wnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by¢ mniejszy od 1.Jezeli jako kryterium dobrego zagegszczenia warstwy stosuje si¢
poréwnanie warto$ci moduléw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego
modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza
od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$é kruszywa powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spuichnienie do glgbokosci co najmniej 10
cm, wyr6wnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami
InZzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

—  prace pomiarowe,

—  dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materialu o grubosci

i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

-~  wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

—~  zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

—  utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m* warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowldknin obejmuje:
~  prace pomiarowe,

—  dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy geowldknin,
—  pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne;j,

utrzymanie warstwy.
10. przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modubu odksztalcenia nawierzchni
podataych i podloza przez obciazenie plyta
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu






D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST ,

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy  z kruszywa lamanego stablhzowanego
mechanicznie. ‘ ; «

1.2. Zakres stosowania ST ; , o ;

Ogodlna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczeg6towej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach wojewédzkich.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwwganych zZ
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stablhzowanego mechanicznie - Jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowej.

1.4.2:. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6ine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne Wymagama dotyczace robot '

Ogélne wymagania dotyczace rob6ot podano w ST  D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw
Wymagania og6lne” pkt 1.5. : ‘

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowama, poda_no w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2. :

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarn Zwiru wiekszych od 8§ mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.



2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢é wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2. ,

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw Wymagama
ogollne” pkt 3. ‘

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z k:ruszyw Wymagania
ogollne”pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogollne zasady wykonania rob6ét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa B

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaC zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

~ Jedli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami
przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okresli ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa ,

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5. 4.

5.5. Odcinek probny ‘

ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki prébne, zgodnie z zasadanu
okreslonymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw Wymagama ogodlne” pkt 5 5

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST - D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-04.04. 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw, zgodme z
ustaleniami ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.2. '

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w ST D-04.04.00
»~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogblne” pkt 6.4.



6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-04.04.00 ,.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zageszezenie rozlozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania

ogoblne” pkt 10.






D-04.08.01

Wyrdéwnanie istniejacej nawierzchni
do wymaganego profilu betonem asfaltowym

1. Wstep.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyﬁkaql techmcznej sa wymagania dotyczace wykonama i odbioru
rob6t zwigzanych z wyréwnaniem istniejacej nawierzchni betonem asfaltowym w ramach zadania:

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wyrmemonych W pkt 1.1. STD- M-00.00.00. »Wymagania ogblne”.

1.3. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy wykonywaniu

wyrownama istniejacej nawierzchni do wymaganego profilu poprzez ulozeme warstwy
zmiennej gruboscn z betonu asfaltowego 0/12,8; 0/16 lub 0/20.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Definicje i okreslenia wedlug odpowiednich normi ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne".
1.5. Og6lne wymagania dotyczgce robdét.
Wykonawca robdt jest odpovmedzmlny za jako$¢ ich wykonywania oraz za zgodno$é z

dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne Wymagama
dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogélne stosowania materialéw. |

Warunki ogélne stdsoWania materialow podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".
2.2, Kruszywa.

Do betonu asfaltowego na wyréwnanie istniejgcej nawierzchni drogi stosuje si¢ kruszywa lamane
(granulowane i zwykle) oraz kruszywo naturalne. Stosowane kruszywa musza spelnia¢ wymagania
-zawarte w niniejszej ST.

2.2.1. Kruszywo lamane granulowane — grysy
Grysy kl. I gat. 1 i 2.Wymagania podstawowe podano w Tablicach 112 ST.

2.2.2. Kruszywa lamane drobne - piasek lamany i kruszywo drobne granulowane.



Kruszywo z surowca skalnego litego. Wymagania przedstawia Tablica 3.

2.2.3. Kruszywo lamane zwykle.

Kliniec 0/20 mm kl. ‘I, Il gat. 1, 2. Wymagania podstawowe podano w Tablicy 7 ST.
2.2.4. Kruszywo naturalne.
Wymagania dla kruszywa naturalnego - piasku podano w Tablicy 4.
2.2.5. Wypélniacz. |
Wymagania podano w Tablicy 5.
2.3. Asfalt.

Do mieszanki betonu asfaltowego objgtej niniejszq ST naleiy stosowaé anait drogowy D50/70 .
Wymagania dla asfaltu drogowego w Tablicy 6.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu.

Ogélhe warunki stosowania sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".
Sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t.

3.2. Wytwérnia mieszanki mineralno-asfaltowej ( otaczarka).

Wytwérnia musi posiada¢ pelne wyposazenie zapewniajace wlasciwa jako$¢ wytwarzanej
mieszanki. Dopuszcza si¢ wytwarzanie mieszanki w otaczarce gwarantujacej wiasciwe
wysuszenie, wymieszanie oraz dozowanie poszczegOlnych sktadnikéw. Wytwarzanie mieszanki
moze si¢ odbywaé wylacznie przy stosowaniu automatycznego dozowania sktadnikow. Wytwornia
powinna posiada¢ zasobnik do czasowego przechowywania gotowej mieszanki celem zapewnienia
ciaglosci produkcii.

3.3. Ukladarka

Ukladanie mieszanki moze sie odbywaé przy uzyciu ukladarki sterowanej elektronicznie o
- wydajnodci skorelowanej z wydajnoscia wytworni i posiadajacej nastgpujace wyposazenie:
- automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z zalozona niweleta
i gruboscia,
podgrzewana plyte wibracyjna do wstepnego zaggszczenia.

3.4. Walce do zaggszczania.

Do zaggszczania mieszanek min.-asf. nalezy stosowa¢ walce statyczne ogumione i walce
mieszane z przednia osig gladka wibracyjng i tylna ogumiona. Zaleca si¢ stosowanie
zestawu walca gladkiego stalowego dwuwalowego z walcem ogumionym oraz na
wygladzenie walca dwuwatowego sredniego.
Walce musza by¢ wyposazone:
- w sprawny system zwilzania waléw przy uzyciu ptynu, w celu niedopuszczenia do
przyklejania si¢ mieszanki (dot. walcéw stalowych)



- w fartuchy ostonowe kot (dot. walcow ogumionych) w celu utrzymania ich temperatury.

- w urzadzenia umozliwiajace regulacje cisnienia w oponach w czasie watowania.

- we wskazniki wibracji czestotliwosci drgan i sily wymuszajacej (dot. walcow
wibracyjnych).

- w balast umozliwiajacy zmiane obcigzenia.

3.5. Inny sprzet.

' Wykonawca jest zobowigzany do utrzymama na budowie takiego sprzetu jak: skrapiarka,
szczotki, pila do obcinania warstwy mieszanki.

3.6. Sprzet pomiarowy.
Na budowie musi si¢ znajdowaé do dyspozycji nadzoru komplet przyrzadéw pomiarowych jak:
fata, klin, ta$ma, niwelator, termometr itp.

4. TRANSPORT.

Warunki ogoélne transportu podano w ST.D-M-00.00.00 "Wymagama 0golne".
Transport mieszanki powinien spelniaé nastepujace warunki:
- mozna uzywacé wquczme samochodéw samowyladowczych
- samochody powinny by¢ duzej tadownosci tj. min. 10 Mg,
- powierzchni¢ wewnetrzng skrzyni samochodu nalezy przai zatadunklem spryska¢ w
niezbednej ilosci $rodkiem zapobiegajacym przyklejaniu sie mieszanki,
- samochody musza by¢ wyposazone w plandeki, ktérymi przykrywa.sie¢ mieszanke w czasie
transportu
- skrzynie samochodéw powinny byé dostosowane do wspolpracy z ukladarka w czasie
rozladunku.
- czas transportu mieszanki oé za%adunku do rozladunku nie pow:men przekraczac 2 godzin z
jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania wymaganych wlasciwosci i wymaganej
temperatury przy wbudowaniu. g : ; :

5. WYKONANIE ROB(')T
5.1. Ogélne warunlﬂ wykonania robét.
Ogoélne warunki wykonama robét podano w ST D-M-00. 00 00 "Wymagama ogblne".
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.
5.2.1. Recepta laboratoryjna

Za wykoname recepmry odpovmada Wykonawca robot, ktory przedstama je Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia, co najmniej na 2 tygodnie przed rozpoczgciem robdt. Produkcja
moze si¢ rozpoczaé i odbywaé jedynie na podstawie zatwierdzonej receptury. Wraz z

‘receptura nalezy dostarczy¢ wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych skiadnikéw ,
probki materialéw pobrane w obecnosci Inspektora Nadzoru do wykonania badafh
~kontrolnych przez Inwestora oraz 3 probki betonu asfaltowego zageszczonego wg. metody

Marshalla zgodnie z Tablicg nr 8. Receptury powinny by¢ opracowane dla konkretnych
maiena%aw, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru do wbudowania i przy

wvkorzvsianin reprezentatywny ch ﬁ?‘ﬁ‘t@i tvch materialow,
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Przy proicktowaniu nalezy is.iemwac sie mdamm w ST wymaganiami o«;inesn,e skiadu
mieszanki i jej wlasciwosci.



5.3.2. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowej.

Mieszanka min.-asf, na warstwe wyréwnawcza powinna spelnia¢ wymagania zawarte w
Tablicy 8 ST.

5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralnej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej w betonie asfaltowym na warstwg wyr6wnawcza
powinno si¢ miescié w krzywych granicznych uziarnienia podanych w Tablicy 9 ST.

5.4. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

5.4.1. Dozowanie skladnikow.

Urzadzenia dozujace otaczarki powinny zapewni¢ zgodno$¢ uziarnienia i zawartosci
asfaltu z zatwierdzona receptura.

5.4.2. Temperatury wytwarzania mieszanki (°C):
Asfalt Dsgro 140 - 160
mieszanka 135 - 165 (bezposrednio przed wysylka)
Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30 ° C
od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

5.5. Przygotowanie podloza.

Podloze pod ulozenie warstwy wyréwnawczej bedzie stanowié istniejaca nawierzchnia.
Powierzchnia podloza przed ulozeniem warstwy powinna zostaé oczyszczona z luznego
kruszywa, piasku i pytu przy pomocy szczotek mechanicznych lub kompresora.

5.6. Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.
5.6.1. Warunki atmosferyczne.

Ukladanie warstwy wyréwnawczej musi odbywaé si¢ w sprzyjajacych warunkach
atmosferycznych tj. przy suchej i cieplej pogodzie, w temperaturze powyzej 10°C. Zabrania
si¢ ukladania mieszanek w czasie ciagtych opadéw deszczu. Za zgoda Inspektora Nadzoru
dopuszcza si¢ uktadanie warstwy wyréwnawczej W temp. pow. 5°C.

5.6.2. Bezpieczenstwo robét.

Wykonawca zobowiazany jest do opracowania sposobu organizacji ruchu drogowego,
oznakowania odcinka robét i ponosi odpowiedzialno$é za bezpieczefistwo ruchu na drodze.

5.6.3. Ukladanie.

Przed przystapieniem do ukladania powinna byé wyznaczona niweleta. Niweleta zostanie

wyznaczona przy uzyciu stalowej linki, stanowiacej horyzont odniesienia dla czujnikéw
automatyki uktadarki. Plyte 