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S-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1  WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna (ST)— Wymagania Ogélneosdrse do wymagéa wspdllnych dla poszczegélnych
wymaga technicznych dotyezxych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w ramach:
Przebudowy istnigcego kanatu sanitarnego @0,2m poza dziédk ewid. 1873/1 w Lagowie

1.2. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

- Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obawijacymi przepisami, stanowty urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdaraskolicznaici zachodzcych w toku wykonywania
robot.

- Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do kierowania i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

- Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zap@ego, hiezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwizanych z ocenjakosci materiatow i robot.

- Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodnie z dokumentgopjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera

- Odpowiednia (bliska) zgodnéé — zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny — z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

- Inzynier — uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadzaceujzgodné¢ wykonania inwestycji z
projektem, obowizujacymi przepisami, normami i obogzujacymi prawem budowlanym.

- Polecenie Irkyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

- Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem dokumentacji projektowej.

- Przedskewziecie budowlane— kompleksowa realizacja budowy KS.

- Rejestr obmiaréw — akceptowany przez dgniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliczeszkicéw i ewentualnie
dodatkowych zalkcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzenia przez hyniera.

- Wymiar nominalny DN — liczbowe oznaczenie wymiaru elementu, ktére pmjodnie zaokiglom
liczba, w przyblizeniu rowry wymiarowi rzeczywistemu w mm.

- Srednica nominalna d,- wymaganarednica przypormkowana do wymiaru nominalnego.

- Cisnienie nominalne PN- liczbowe oznaczenie &iienia charakteryzage wymiary i wytrzymaté
elementu instalacji w temperaturze odniesienia. ¥$tesnach rurowych temperagupdniesienia jest
temperatura wody rowna 20

- Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna przeznaczona do odprowadz&mgkow sanitarnych.

1.3. Ogolne wymagania dotycrce Robot
Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektows i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z Dokumentadprojektows lub ST, i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaheda niezwlocznie zagpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowrzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania realizacji
az do zakaczenia i odbioru wgpnego Robdot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca wykona drogibjaadowe, dostarczy, zainstaluje
i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyiwiatta ostrzegawcze,
sygnaty itp., zapewniag w ten sposob bezpiegmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczaiow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczistwa.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem przez umieszczenie tablic
informacyjnych. Tablice informacyjnestla utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienfen@alizacji a do zakaéczenia

i odbioru wstpnego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywdé tymczasowe umgizenia zabezpieczge
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdvezelkie innesrodki
niezkedne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

1.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stjj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygzych
ochronysérodowiska na terenie i woko6t Terenu Budowy oradie unik& uszkodzé lub uchzliwosci
dla os6b lub wtasrigi spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania. Stasusic do tych wymaga bedzie miat szczegdlny
wzglad na:

1) Lokalizacg sktadowiska, ukopow i drég dojazdowych

2) Srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iif) mozliwoscia powstania pgaru.

1.6. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahyi magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osGb trzecich.
Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza i uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravenion
jednostk, jednoznacznie okftajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.



Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu robét ich szkodliwg zanika
(np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagschnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiizy powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatéw
od witaciwych organdw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia , a ichiycie spowodowato jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzex w czasie trwania budowy.
Wykonawca hkdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ubkzkta instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeh przez
Zamawiajcego.

1.9. Bezpiecziéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhkie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegélso Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowdeaz niespetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.
Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz i
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie orda zlapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

1.10. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robot.
Wykonawca kdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanigrpem by prowadzone
w taki spos6b, aby kanalizacja sanitarna lub jepenty byty w zadowalagym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

1.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgizany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centraln@ejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sv jakikolwiek spos6b zwizane z Robotami i dulzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych anizer lub metod.

1.12. Réwnowano$é¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek powotaneaskonkretne normy lub przepisy, ktére spetnfaap materiaty, sprat i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane rolmts obowhzywat postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisé

Wykonawca zastosujeesilo norm powotanych w dokumentach.



2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje datyez proponowanegarodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiedmitadectwa badalaboratoryjnych.
Zatwierdzenie partii (c&ci) materialdw z danegérddia nie oznaczautomatycznieze wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob egly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstrobot.

2.2.Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuioted wigcicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych vdczapc w tozrodta wskazane przez Zamaviigggo.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych materiatéw z
jakiegokolwiekzrodia.
Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w hatdy
i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terermuykaiczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@nTerenie Budowydala wykorzystane do robét lub
odwiezione na odkiad.
Eksploatacjazrdet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3.Materialy nieodpowiadapce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamydkonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadjeriio czasu, gdycoa one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenimmhowaty swaj jakosé i whasciwos¢ do robdt i byly
dostpne do kontroli.
Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olbie Terenu Budowy lub poza Terenem Budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.5.Wariantowe stosowanie materiatow
Jelli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdujnozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadinwestora o swoim zamiarzeyeia materiatu.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do waywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét.
Liczba i wydajng¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stdamgmi w
Dokumentacji Projektowej, ST.
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.



4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ohgien na & przy transporcie materiatow/ sgta
na i z terenu robét.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami dereymi w
Dokumentaciji Projektowej, ST.
Srodki transportu nieodpowiad@ie warunkom dopuszczalnych opein na osie mog byé uzyte przez
Wykonawe pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnegygkowanych odcinkéw drdg publicznych na
koszt Wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z projektem, oraz za ja&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot,crazgodné¢ z Dokumentag Projektovs, wymaganiami
ST.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgs$o wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowinzkéw Wykonawcy naliey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestoprogramu
zapewnienia jakiei, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykearia robot, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantog wykonanie robét zgodnie z Dokumensdejojektovs, ST.

6.2.Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazorg jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Rob6t i jakdéci materiatbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.
Wykonawca khdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrilokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badech czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
Wykonawca dostarczy Inwestoroswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm oké&jacych
procedury bada

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejnaujpkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne
krajowe.



6.4.Certyfikaty i deklaracje

Do wycia mazna dopcic tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamtwa, wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriamitechnicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:

* Polsky Normg lub

» Aprobat techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1. i ktére spetniaj wymogi
Specyfikacji Technicznej.

e W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumeniyveymagane przez ST, kda
partia dostarczona do robotdzie posiadéa te dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetnidgych wymagé beda odrzucone.

6.7.Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnytnowiazujacym Zamawiacego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowey kivca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohaujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etéska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technila, w porazidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeldda oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem.
(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pept kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych rob6t przepreeas¢ w sposob aigly w jednostkach przgfych w
Przedmiarze i wpisuje do Kgiki Obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w pkt (1)-(3) napujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.
(4) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomied
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.



7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektowat, SpecyfikagjTechnicza, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

7.2.Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow
Diugos¢ kanatow mierzona w odcinkach momaych od wewntrznychscian studni rewizyjnych.
Studnie nalgy rozliczy wg wbudowanycBrednic.
Rozbiérki i odbudowy nawierzchni wjazdéw i déjobmierzane w m
Rozbiérka i odbudowa cokotéw, ogrodize siatki i ptyt betonowych mierzona w mb
Odbudowa muréw ogrodzeniowych mierzona w m
Jeli Specyfikacje Techniczne wdaeiwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone

w m3jako diugd¢ pomnaona przezredni przekro;.

7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dula przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedegziowym lub wsépnym odbiorem odcinkéw robét, a takw
przypadku wysipowania diaszej przerwy w Robotach.
Obmiar robo6t zanikagych przeprowadzaeiw czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggh zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeleda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8.0DBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi kaicowemu (pogwarancyjnemu).

8.1.0dbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegr, zakryciu.
Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umoviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogarpostpu robot.
Gotowai¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora.

8.2.0dbidr czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze wphym robot.



8.3.0dbidr wskgpny robot

Odbiér wstpny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykamaabdt w odniesieniu do ich #oi,
jakosci i wartgsci.
Caltkowite zakdczenie rob6t oraz gotowé do odbioru wsipnego kdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiademi@m na gimie o tym fakcie Inwestora.
W toku odbioru wsfpnego robdt komisja zapozna i realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeoavych lub robo6t uzupetniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustala nowy termin odbioru
wstepnego.

8.4. Odbiér koncowy

Odbioér kacowy polega na ocenie wykonanych rob6t aaanych z usurciem wad stwierdzonych
przy odbiorze wspnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér kaicowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektivzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.3. ,0dbi6r wgpny robét".

9.SPOSOB ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC PRZY GOTOWAWCZYCH.
Rozliczenie rob6t tymczasowych Zatadunek towarzggeh prowadzone duzie w formie ryczattu i
bedzie zdefiniowany jako procent céth robét. Rozliczenie za w/w roboty nggbwas bedzie sukcesyjnie do
postpu robdt zawartych w harmonogramie rzeczowo-finaysn. Zasady platniei za wykonane roboty
zostan okreilone przez Zamawiagego w projekcie umowy za wykonane roboty.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlade.( Nr 89 z 25.08.1994r, pbz. 414).
[2] Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo gegghezi kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
p&zniejszymi zmianami).
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S-01.00.00 PRACE PRZYGOTOWAWCZE

S-01.01.01 POMIARY GEODEZYJNE

Nazwy i kody rob6t wedtug kodu numerycznego stowarifdéwnego Wspdélnego Stownika ZamowiE€PV):
45100000-8 - Przygotowanie terenu pod bugdow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyece wykonania pomiaréw
geodezyjnych przy budowie kanalizacji.

1.2. Zakres robd6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia pomiarowych geodezyjnych

1.2.1.Pomiary sytuacyjno-wysokeciowe.
W zakres tych rob6t wchoalz
- uaktualnienie istnigcych map sytuacyjno-wysokciowych w skali 1:500 w ok&onych zakresach,
- wyznaczenie tras ruragow
- wytyczenie lokalizacji obiektow budowlanych,
- nani&c pikiety wysokdciowe,
- nani&¢ rzgdne pasa drogowego wraz z rowami,
- w przypadku matej iléci pikiet wysokdciowych uzupelid dodatkowymi pikietami, aby odda
wlasciwa rzezbe terenu,
- wykona wykaz reperéw z podaniemednych wysokéci oraz zaznaczyrepery na mapach do celow
projektowych,
- pod& aktualny stan wladania na mapach (nr dziatek),
- dolaczy¢ odbitki map ewidencyjnych,
- pod& na mapach eine dna i géry studzienek kanalizacyjnych orazine obiektéw budowlanych.

1.2.2. Pomiary obiektowe

W zakres tych rob6t wchodzwyznaczenie punktow sytuacyjno-wysékmwych, osi obiektow, apta
stabilizacja punktéw, ich zabezpieczenie przedzzzisniem i oznaczenie udliwiajace ich fatwe znalezienie i
ewentualne odtworzenie,

1.3. Okreslenia podstawowe.

Reper - trwaly (zwykle odcdéniety w odlewiezeliwnym) znak, utrwalajcy w terenie punkt sieci niwelacyjnej
0 wyznaczonej wysokai m.n.p.m.

Niwelator — przyrzad stosowany do wykonywania niwelacji (rodzaj tersyoh pomiaréw topograficznych
i geodezyjnych, skacy do wyznaczenia wysoka danego punktu wzgllem przygtego poziomu odniesienia).

Dalmierz —Dalmierz, odlegtéciomierz, przyrad stuzacy do pomiaru odlegkei bez potrzeby jej przebywania.

Teodolit —teodolit przyrad geodezyjny do mierzeniatow w ptaszczynie pionowej i poziome.

tata geodezyjna- sztywny przymiar kreskowy, zwykle drewniany, icy do bezpérednich pomiaréw

dtugdsci lub pomiaru ranic wysokaci.

Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.

2.MATERIALY
Materiaty niezledne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wysglawych zgodnych z ST :
- paliki o srednicy od 5 do 8 cm i dtugoi okoto 0,5 m,
- slupki betonowe z krzem,
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3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2.Zastosowany spre do wykonania pomiarow
Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiaréw geodezyjnych powinien wagéasic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
- teodolitéw i tachimetrow
- niwelatoréw,
— dalmierzy,
- tyczek geodezyjnych,
— fat mierniczych,
- stalowych tam mierniczych.

4 TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogddke 4.

4.2.Transport materiatow i wyposaenia
Wyposaenie i materiaty do pomiaréw geodezyjnych mdg¢ transportowany za pomgciowolnychsrodkéw
transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w S-00.08@f@nagania ogélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK.

5.2.Wyznaczenie punktéw gtéwnych
Tyczenie osi trasy kolektorow nalewykona w oparciu o dokumentagjprojektova przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej albo innej oshowy geodezyjnej, ckoaej
w dokumentacji projektowe;.

5.3.Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z dokumensagirojektowy oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7.WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 7 ST S-00.00.00 “Wymagania ogélne

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w S-00.00.00mgania ogolne”.

8.2.0dbiér prac pomiarowych

Odbiér rob6t zwizanych 2z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéhkantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkitada
Inwestorowi.
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9.SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH.
Zgodnie z punktem 9 ST S-00.00.00 “Wymagania ogdine

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wyk@nprac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeaestycji GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopoa GUGIK -1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna GUGIK -1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng$okaciowe GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaeyf@BUGIK -1983

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacypiéGiK -1983

NogaA~ONE
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S-01.02.04 ROBOTY ODTWORZENIOWE NAWIERZCHNI

Nazwy i kody rob6t wedtug kodu numerycznego stowarifkdéwnego Wspdélnego Stownika ZamowiE€PV):

45233000-9 — Roboty w zakresie konstruowania, foretgowania oraz wykonania nawierzchni autostrad,
drég.
45233140-2 — Roboty drogowe

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJ A

Specyfikacja obejmuje wykonanie robdét drogowych szanych z odtworzeniem nawierzchni po robotach
kanalizacyjnych zgodnie z dokumentapjojektow.

2. MATERIALY

Przyktadowe rozwizania techniczne (z doborem wypaeaia technicznego) nie
zobowhzuja Wykonawcy do ich zastosowania azgljedynie potwierdzeniu technicznej
wykonalngci zadania.

Do odtworzenia nawierzchni nalestosowé wyszczegolnione poiej

materialy.

Konstrukcja nawierzchni z ttucznia kamiennego:

e warstwa gorna klingga ttuczé 0-31 mm, gr 7 cm,

e tluczen kamienny 63mm, gr. warstwy 20 cm,

e podbudowa zasadnicza z piasku stabilizowanego memegrubéci 15cm,

e wymienne podige — wskanik nasnosci 10%<CBR, wskaniku zagszczenia Is=1,03,

Konstrukcja chodnikow:
*  Prefabrykowana kostka betonowa — wykorzystaniesrigdti z demontau
*  Podsypka cementowo-piaskowa 1:3 o gégbdcm,
* Podsypka piaskowa stabilizowana cementem o Rm @da5Wl grubéci 15¢cm,

3. SPRZET

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typéw i ilgci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptaoyma przez layniera.
Zgodnie z technologizatazona w dokumentacji projektowej do wykonania odbudowjpzdow proponuje si
uzy¢ nastpujacego spratu:

»  koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagienicowe,

»  koparko — spycharki,

»  koparko — fadowarki,

*  spycharki gsienicowe,

+  ladowarki,

e zgarniarki,

e réwniarki samojezdne,

. maszyny do zagzczania podia.

4. TRANSPORT
Zgodnie z technologizatazona w Dokumentaciji Projektowej do transportu proponuje
sig uzy¢ takichsrodkow transportu, jak:

*  samochody samowytadowcze,
e zgarniarki.
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5. WYKONANIE ROBOT

Spos6b wykonania skarp i wykopéw powinien gwarastoich stateczn& w catym
okresie prowadzenia robo6t, a naprawa uszkesamikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopy, ich poeldia lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.
Doktadna¢ wykonywania robét ziemnych w wykopach powinng bprawdzana, co 20 m.
Wykonawca ma obowrek zagszczenia przekrojéw poprzecznych tak, abylmm §¢
kontroli byla zachowana, co 20 m.
Dopuszcza sinastpujace tolerancje:
*  wymiary wykopu w planie nie magoézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o ggej niz + 10 cmi-0
cm., a krawdzie dna wykopu nie powinny niievyraznych ztama,
e rdznica w stosunku do projektowanyclkednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 2cm i — 3cm,
e pochylenie skarp wykopu nie m®rd&ni¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka,
 maksymalna gbokas¢ zagkbien na powierzchni skarpy wykopu nie moprzekraczalO cm przy
pomiarze taf 3 m.
Wykonanie wykopéw sposobergcznym naley wykona::
» w przypadkach wygpowania zinwentaryzowanych ydzer podziemnych,
» wdolnej strefie wykopéw liniowych, gdzie wymaggeat nienaruszona struktura Gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntdw w nasypach ooy w/g normy BN-77/8931-12

e wgobrnej warstwie o gruBoi 1,2 > 1,00,

e wnizej lezacych warstwach > 0,97,
Wskaznik zag:szczenia gruntdw w podia nasypéw na gbokasci 0,50 m od powierzchni
terenu powinien wynoéinie mniej ni 0,97.

5.1. Nawierzchnia drog i chodnikéw

» Nawierzchnia z ttucznia kamiennego
- warstwa gorna klinaca 0-31 mm grukié 7 cm
- Warstwa grub@ 10cm z ttucznia kamiennego, frakcji do 63mm
- Podbudowa zasadnicza z piasku stabilizowanegweotem grubii
15cm
- Wymienne podize — wskanik nasnosci 10%<CBR, o wskaniku zagszczenia I1s=1,03
- Podta@e gruntowe naturalne lub nasypowe wg normy PN-352998

»  Chodnik z kostki betonowe;j
Warstwy nawierzchni, licic od gory § nastpujace
- Prefabrykowana kostka betonowa
- Podsypka cementowo-piaskowa 1:3 o gésbécm
- Podsypka piaskowa stabilizowana cementem o Bivida, o grubéci
15cm
- Podtaze gruntowe naturalne lub nasypowe wg normy PN-33621098

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t muszlpowiadd wymaganiom
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznejusz posiada swiadectwa jakéci
producentow i uzyskaakceptagj Inzyniera.

6.2. Kontrola jakosci wykonania rob6t

W czasie rob6t ziemnych Wykonawca powinien prowadystematycznie badania
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kontrolne. Badania kontrolne Wykonawca powinien aupjwa® w zakresie
i z czestotliwoscia gwarantugca zachowanie wymagedotyczcych jakaci robot.
Wyniki bada i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robéatery wpisywa do:
e Dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,
e Dziennika budowy,
»  Protokotdéw odbioréw robét zanikggych lub ulegajcych zakryciu.
W czasie kontroli szczeg@nuwag; nalezy zwréck na:
* odspajania gruntéw w sposéb nie pogargzaich wiaciwosci,
*  odwodnienia wykopéw,
»  doktadndci wykonywania wykopéw (usytuowanie i wykczenie).
»  zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie w/g BN8BA1-12 na probach pobranych z padto
wykopu oraz laboratoryjnie dla danego gruntu wg B484481.

6.3. Kontrola jakosci wykonania robét ziemnych

W czasie kontroli szczegé@luwag: nalezy zwrdci na:
*  badania przydatroi gruntéw do budowy nasypéw,
*  badania prawidlow&zi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
* badania zagszczenia nasypow,
e pomiary ksztattu nasypu.

Ogodlne zasady kontroli jakéci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok jakaosci robét i woudowanych

materialéw oraz zapewni odpowiedni systesrodki techniczne do kontroli jakoi robét
(zgodnie z PZJ) na terenie budowy.

Wszystkie badania i pomiary przeprowadzoeédalzgodnie z wymogami PN przez jednostki
posiadajce odpowiednie uprawnienia i kwalifikacje.

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopiz wynikami bada nie p&niej

niz w terminie i formie okrédonej w PZJ.

Badania jakosci rob6t w czasie budowy

Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nalewykonywa® zgodnie
z wytycznymi widciwych instrukcji zawartych w normach i Aprobataelhnicznych dla
materiatéw i systemow technologicznych.
W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematycznie badania kontrolne,
w zakresie i z agstotliwoicia gwarantujca zachowanie wymaggakosci:
e gruba¢ warstwy wjazdow i dég dostosowa do nienaruszonych nawierzchni,
*  rzedne wysokéciowe osi i krawdzi jezdni nie powinny girézni¢ od projektowanych od — 1cm do +
1lcm,
*  réwna¢ nawierzchni naley wykona za pomog taty 4 m w punktach charakterystycznych.

7. OBMIAR ROBOT

Kontrakt oparty jest na cenach ryczattowych posgélrg/ch elementéw scalonych
Robét zgodnie z zapisem w Warunkach Szczegétowyaftidktu.

e Jednostki obmiaruaszgodne z podanymi w Przedmiarze Rob6t.
8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega wykonanie: poszczegoélnych navelent wjazdow i cigow.
Odbidr robét zanikagych naley zgtasza Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem, aby
nie powodowa przestoju w realizacji robot.
Odbioru robo6t natey dokona zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbio
Robét Budowlano Montawych.

9. PLATNOSCI
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Zasady platnéi okreslone s w Warunkach Szczegétowych Kontraktu.
Cena wykonania rob6t poza robotami zasadniczynjnalje nastpujace roboty
tymczasowe i prace towarzyge:
e prace geodezyjne zydane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcz robot,
e  prace geotechniczne wraz z dokumentacjaihada
*  przegcie i odprowadzenie wod opadowych z wykopow,
» dostarczenie materiatléw, spta oraz ich sktadowanie,
* wykonanie niezé&dnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych
*  wywoz z terenu budowy materiatdwezimych,
» wykonanie okréonych w postanowieniach Kontraktu bagdaomiaréw, sondowai prob szczelngi,
e uporadkowanie placu budowy po robotach
oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktgeezkedne do kompletnego wykonania
robét obgtych niniejsa ST przewidzianych w Dokumentacji Projektowej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Numer normy polskiej i odpowiadggej jej normy europejskiej i rilzynarodowe;j

Tytut normy

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dnegd®odziat, nazwy, okékenia.

PN-S/02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngm¥gania i badania.

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zimstabilizowanych mechanicznie.
PN-S-96012:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa isatepe podize z gruntu stabilizowanego cementem.
Wymagania i badania.

PN-57/S-06100 Zmiany Bl 2/72 poz. 14. Drogi samalcivee. Nawierzchnie z kostki

kamiennej.

PN-EN 1436:2000 IDT EN 1423:1997 Materiaty do pozégo oznakowania drog. Wymagania doigez
poziomych oznakowadrég.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek fgrun

PN-88/B-06250 Zmiany Bl 9/89 poz. 78, Bl 12/90 p8%, Bl 10/91 poz. 67.

Beton zwykly. PN-63/B-06251

Zmiany Bl 6/67 poz. 87 Roboty betonowgeibetowe. Wymagania

techniczne.

PN-86/B-06712 Poprawki Bl 6/87 poz. 52.

Zmiany PN-B-06712/A1:1997 Kruszywa mineralne doobetzwykiego.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

PN-B-19701:1997 Cement. Cementy powszechnegtku. Sktad,

wymagania i ocena zgodse.

PN-B-11111:1996 Poprawki N 11/97 Kruszywa mineraldeuszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996 Errata KNN 11/96 Ip. 3. Kruszywaneralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhg&ao nawierzchni drogowych. Piasek.
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S-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH II-VII KATEGORII

Nazwy i kody robo6t wedtug kodu numerycznego stowrgkdownego Wspolnego Stownika ZamowiE€PV):
45111000-8 - Roboty w zakresie burzenia, robotynnie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \STwymagania dotycce wykonania i odbioru wykopow
w gruntach II-1V kategorii.

1.2. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
kanalizacji obejmuj wykonanie wykopéw w gruntach kat. [I-IV.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Wykop — budowla ziemna wykonana w @bre rob6t w postaci odpowiednio uksztalttowanej ptzeni
powstatej w wyniku usugcia z niej gruntu.

Odktad — miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykmpd

Gtebokosé wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypwiykopu.
Wykop plytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza il m.

Wykop $redni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

Wykop szerokoprzestrzenny- wykop, o szerokii dna wikszej od 1,5 m.

Wykop waskoprzestrzenny- wykop, o szerokii dna mniejszej lub réwnej od 1,5 m

Wykop jamisty - wykop, o pow. dna réwnej lub mniejszej od 2,2%. mscianach pionowychdulz nachyleniu
1:0,25

Pozostate okrdenia podane w niniejszej SSTa godne z obowrzujacymi odpowiednimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00.00 ,, Wymagania og®lhpkt. 1.2

2. MATERIALY (GRUNTY)
Grunty uzyskane z wykopow powinny &y maksymalny sposéb wykorzystane do budowy nasypamnty
powinny spetnia szczegétowe wymagania zawarte w niniejszej STrinm® PN-S-02205.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okreslono w S-00.00.00 Wymagania ogoélne

3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsig mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw ( koparki, taddsamtoty pneumatyczne),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gru@gycharki, zgarniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- sprzt do odwadniania wykopow (pompy, igtofiltry)

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST S-00.00.00 Wymagania ogolne.
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4.2. Transport gruntéw
Wybor transportu naiy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady prowadzenia robét
Ogollne zasady prowadzenia robét podano w ST S-@DO0

5.2. Zasady prowadzenia robét

Przed przyspieniem do prac naby powiadomé i uzgodné z wiascicielami sieci infrastruktury
istniejacej sposob i czas prowadzenia robot.
Wykopy powinny zosta wykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metodywpdzenia robot ziemnych
(reczne lub mechaniczne) powinny zdstostosowane do gdokasci wykopu, warunkéw geotechnicznych,
ustaleér z wladzami koordynuagymi i posiadanego spgwi mechanicznego.
W miejscach kolizji i zblien z istniepca infrastruktup podziemm wszystkie roboty ziemne nale wykonywat
recznie.
Wykopy waskoprzestrzenne powinny dymocnione zurowo..
Szerokd¢ wykopu jest uwarunkowanaednia kanatu lub obiektu, zwksza st ja 0 0,4 m z kadej ze stron
jako rezerw niezlydna do prowadzenia prac, o ile projekt nie stanowca.
Na projektowanej trasie kanalizacji stwierdzono tggewanie gruntéw skalistych -a $0 grunty kat. VI, VII.
Przewidziano odspajanie metoghechanicza
Kanat posadowina podsypcewirowo-piaskowej gr. 20 cm o granulacie max. 20mm.
Zasypka w strefie prowadzenia rury do wys@ko30 cm ponad lico rury wykokargcznie gruntem
piaszczystym bez kamieni, zsgczanym ¢cznie, warstwami. Strefa prowadzenia rury musi bgg:szczona,
co najmniej do wartei min 97 % Proctora poza pasami drogowymi i 10&%asach drogowych wg PN-74/B-
02480.
Dla wykopow obiektowych nalg w przypadku istnieicego gruntu nasypowego dast do gruntu nénego i
grunt nasypowy zagbi¢c piaskiem, nagpnie po wykonaniu tych robét nale wyréwna dno wykopu. Po
zakaiczeniu tych robét naky wykona podktad betonowy z betonu B-7,5 lub B-10 i zaizedd go materiatem
przeciwwilgociowym. Dopiero na tak przygotowanyndpmu mazna przysipi¢ do posadawiania fundamentéw
pod obiekty.

Po catkowitym zamontowaniu ruragu lub wykonaniu obiektu nalg wykona® zasypk wykopow. Przestrze
wykopdéw w obebie przewodu rurowego naewypetnic gruntem piaszczystym niezawieggym kamieni.
W przypadku przewoddw rurowych najesprawdzt:
- prostolinijng¢ utozenia przewodu,
zgodng¢ z projektowanym spadkiem,
sprawdzé draznos¢ (Swiatto kanatu) i wykoné proby hydrauliczne na eksfiltragj infiltracje
- wykon& zasypk gruntem piaszczystym lub z piasku

Zasypka w strefie prowadzenia rury do wys@ko30 cm ponad lico rury wykokargcznie gruntem
piaszczystym bez kamieni, zsgczanym ¢cznie, warstwami. Strefa prowadzenia rury musi bgg:szczona,
co najmniej do wartei min 97 % Proctora (najlepiej 100 %) wg PN-74/B480. Do wykonywania zasypki
wiasciwej wykopu nad straf ochronm rurociagu w pasie jezdnym i poboczu ima przysipi¢ po dokonaniu
kontroli stopnia zagszczenia obsypki. Do zasypki tawej nalery uzyé gruntu piaszczystego dowiezionego.
Do zasypki nie naley uzywa¢ gruntu zawierajcego due kamienie i gltazy. Rozbiérka odeskowania wykopu
powinna naspowa réwnolegle z zagszczeniem zasypki, przy zachowaniu szczegodlnejoostfci, ze
wzgledu na maliwo$¢ obsunécia sk $écian wykopu. Zasypkwykopow pod sieciami uzbrojenia terenu starannie
zag:sci¢, aby unikaé¢ p&zniejszego osiadania.

Rozbiérka odeskowania wykopu powinna gpetva réwnolegle z zagszczeniem zasypki, przy zachowaniu
szczegolnej ostemasci, ze wzgédu na maliwos¢ obsungcia sk $cian wykopu. Nadmiar gruntu naleodwiezé

na miejsce wskazane przez Inwestora.
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Nalezy bezwzgtdnie przestrzegazasadyze zagszczenie strefy posadowienia rur must,bgo najmniej rowne
zagyszczeniu zasypki wiaiwej, nigdy nie mniejsze.

Catcs¢ rob6t ziemnych, a zwlaszcza w pahbli istnieacego pod i naziemnego uzbrojenia wykéna
zachowaniem maksymalnej ostnosci oraz wszelkich obowrujacych przepiséw bramwych i BHP.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S 00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowamgodndci z wymaganiami oki&onymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Pidf@vej. W czasie kontroli szczegélnwag; nalezy zwrocié
na:

- zapewnienie stateczf scian wykopu,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iggpzakaczeniu,

- dokfadnd¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),

- zagszczenie warstwami zasypywanych wykopéw.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 7 7ST S-00.00.00 “Wymagania agoin

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S 00.00.00.

8.2. Zasady odbioru robét

Badanie materiatow i elementéw obudowy wykopow naleykona bezpdrednio na budowie przez eglziny
zewretrzne, porownujc rodzaj materiatéw z cechami podanymi w opisidtézznym.

Sprawdzenie metod wykonania wykopéw - wykonujepsizez ogidziny zewrtrzne i poréwnanie z rysunkami
oraz wytkowanym sprztem.

Badanie materiatdbw drendw i obsypki filtracyjnejleiy wykona bezpdrednio na budowie przez eglziny
zewretrzne poréwnujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi w rysunkach.

Badanie przekroju drena przeprowadza siprzez sprawdzenie wymiaréw poprzecznych obsypkadyjnej
przez pomiar z doktaddoia do 1 cm.

Badanie zmiany kierunku drenaw planie i zmiany przekroju przeprowadza gizez ogidziny zewrtrzne,
czy zostaly wykonane w studzienkach zbiorczych.

8.3. Zakres odbioru robét
Minimalna czstas¢ i zakres testow i pomiaréw:
Pomiary szerokai dna wykopu
- Pomiary wykonywa taéma, co 200 metréw w linii prostej, w przypadkach sgalnych, -co 50 m
Pomiary zagibienia dna
- Pomiary wykonywa niwelatorem, co 200 metréw i w miejscachtmliwych.
Test zagszczenia gruntu — wg proby Proctora
- Stopier ID powinien by zdefiniowany dla kadej ustalonej warstwy.
- Stopier ID powinien by zgodny z okréona kategora przeznaczenia gruntu.
Szerokd¢ dna wykopu
- Szerokdé¢ dna wykopu nie powinna 2ai¢ si¢ od projektowanej z toleranci 5 cm
Zagkbienie dna
- Zagkbienie dna wykopu, okéane pomiarem kznych wysokéciowych przy ayciu niwelatora nie
powinno ré&ni¢ sie od projektowanych ezinych z tolerangj—3cm do +1cm.
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9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TO WARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem 9 ST S-00.00.00 “Wymagania ogdine

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-04481:1988P - Grunty budowlane -- Badanidpkdgruntu
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S-03.00.00 KANALIZACJA SANITARNA.

S-03.01.01 MONTAZ RUROCIAGOW

Nazwy i kody rob6t wedtug kodu numerycznego stowrgkdownego Wspolnego Stownika ZamowiE€PV):
45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wiaddev i rurockgéw do odprowadzanixiekow
45232400-6 Roboty budowlane w zakresie kandigiekowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ\Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych z budowkanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem kanalizacji.
W zakres tych rob6t wchoalz

* roboty przygotowawcze,

« roboty montaowe sieci

» kontrola jakgci.

1.3. Okreslenia podstawowe

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnegprowadzanidciekow.

Kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzawiekow sanitarnych.

Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbieratiéekéw z co najmniej dwéch kanatéw bocznych.

Pozostale okigenia podane w niniejszej SSTa godne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00.00 , Wymagania og®lhpkt. 1.2

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania

Og6lne wymagania dotygze materiatdw podano w ST S-00.00.00 “Wymaganidragjé

Wszystkie zakupione przez Wykonawenateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduposiadanie
za&wiadczenia o jakéei lub atestu, powinny kiyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

2.2. Rury przewodowe
Kanaty grawitacyjne:

Projektowane kanaly przewidujegsivykona z rur kanalizacyjnycH]1200mm oraz @160mm PVC
klasy T (typu otzkiego).
Kielichy rur wydlwone wyposzone w fabrycznie montowane uszczelki kielichowy&ury winny by
wykonane z jednorodnego materiatu (rury lite), sjzgdcego wymagania PN-EN 1401:2009.

Dane charakterystyczne rur PVC @200mm:
o srednica zewetrzna Dz = 200mm,;

d srednica wewantrzna Dn = 188,2mm;

. grubas¢ scianki e = 5,9mm;czy

° dtugas¢ montaowa: L = 3,0 lub 6,0m;

e sztywnaé obwodowa rury: SN = 8kN/m
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2.3. Sktadowanie materiatow
Rury naley przechowywé w potazeniu poziomym na ptaskim, rGwnym podin w sposob gwarantgy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadanasdéimycznymi oraz spetnienie warunkéw bhp.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST S-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.

3.2. Sprat do wykonania robot
W zaleznoéci od potrzeb, Wykonawca zapewni nrgmtiacy sprzt do wykonania robét ziemnych i
instalacyjnych
- kopark: podstbierm ,
— zuraw budowlany samochodowy,
- sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zsgczark wibracyjm, ubijak spalinowy, walec
wibracyjny,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST S-00.00.00 “Wymaganidnedo

4.2. Transport rur przewodowych.

Rury mazna przewozi dowolnymisrodkami transportu wgtznie w potaeniu poziomym.

Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zaleezione przed przesuwanieng girzez
podklinowanie lub inny sposéb.

Rury w czasie transportu nie powinny styksee z ostrymi przedmiotami, magymi spowodowé uszkodzenia
mechaniczne.

Podczas prac przetadunkowych rur nie malezuc&, a szczegbl ostraznos¢ nalezy zachowa przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatinisko °C i nizsze;.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa maze przewysza sciansrodka transportu o weej niz
1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsg warstwe rur kielichowych i kotnierzowych naty uklada na
podktadach drewnianych, podobnie poszczeg6lne werstalery przedzield elementami drewnianymi o
grubaici wigkszej ni wystapce czsci rur.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST S-00000\0/magania ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie.
W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniemaymaimpowan z wykopdw lub z opadéw atmosferycznych
powinny by zachowane przez Wykonagvco najmniej nagpujace warunki:
a) goérne krawdzie bali przyciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie przyleggj
teren;
b) powierzchnia terenu powinna dyyprofilowana ze spadkiem urdwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegacy do wykopu;
c) w razie koniecznéci wykonany zostanie £j odprowadzajcy wodk na bezpieczpodlegiac.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z ST-02.01.01

5.4. Przygotowanie podiga
Przygotowanie gruntu podta pod kanalizagjrealizow& wg PN-EN 1610.
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5.5. Roboty montaowe

5.5.1. Warunki ogélne

Glebokas¢ utozenia przewoddw przy nie stosowaniu izolacji cieplnérodkdw zabezpieczagych podidge i
przewdd przed przemarzaniem powinn baka, aby jego przykrycie (hn) mierzone od wietzgihzewodu do
powierzchni projektowanego terenu bylogize ni glgbokas¢ przemarzania gruntéw hz, o 0,2 m dla rur o
srednicy poniej 1000 mm. W przypadku mniejszych odlegioprzewdd nalgy ocieplé np. warstw zuzla,
oddzielonego od powierzchni rury faliub keramzytem.

Odlegta¢ osi przewodu w planie od wdzer podziemnych i naziemnych oraz éddany budowli powinna hy
zgodna z dokumentagj

5.5.2. Wytyczne wykonania przewodow
Przewdd (rura ochronna) powinienéoiak utazony na podtau naturalnym, aby opieratesha nim wzdta catej
dhugdsci co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetryczniesdojej osi. Na podtas wzmocnionym przewdéd
powinien by utozony zgodnie z dokumentagprojektova.
Poszczegdlne odcinki rur powinny dynieruchomione przez obsypanie piaskiendrpdku diugdci rury i
mocno podbite tak, aby rura nie zmienita peloia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Spos6b montas powinien zapewnta utrzymanie kierunku i spadkéw przewodu wymaganymizez
dokumentagj projektows. Opuszczenie i uktadanie przewodu na dnie wykopaensk odbywa dopiero po
przygotowaniu podtza. Przed opuszczeniem rur do wykopu makprawdzt ich stan techniczny.
Podta@e profiluje s¢ w miar uktadania przewodu. Nalg zwréci uwag;, zeby bosy koniec rury wszedt do
0zhaczonego na rurze miejsca.

Rurociagi PVC

Dla przewoddéw z tworzyw sztucznych, gdytkodchylenia przekracza wielk® dopuszczalnej strzatki
ugiecia przewodu podanw warunkach technicznych wytwaorni,
Wykonawca jest zobowkany do uktadania rur w temperaturze od +5 do°€30
Spos6b montar powinien zapewnta utrzymanie kierunku i spadkéw przewodu wymaganymizez
dokumentagj projektows. Opuszczenie i uktadanie przewodu na dnie wykopuaenske odbywa& dopiero po
przygotowaniu podiza. Przed opuszczeniem rur do wykopu malsprawdzt ich stan techniczny. W miar
mozliwosci nalezy montowa przewod na powierzchni terenu.

Przy opuszczaniu przewodu na dno wykopu hnalewrdcé uwag na to aby pafczenia kielichowe nie
rozsuwaly si nadmiernie.

Podilae profiluje s¢ w miar ukladania przewodu. Natg zwrock uwag:, zeby bosy koniec rury wszedt do
0znaczonego na rurze miejscaaa powinny pozostaodstongte z 15 cm wola przestrzenj po obu stronach
pofaczenia do czasu przeprowadzenia probgieniowej na szczelrso.

5.5.4. Zasypanie wykopOw i ich zagzczenie
Materiat obsypki powinien spetiiaastpujace wymagania jakziowe:
*  materiat niespoisty, dagy sk zag;szcz& do wystarczajcej nGnaosci,
e materiat nie mge by zmrazony, powinien by réwniez pozbawiony zamarzetych bryt ziemi, lodu,
orazsniegu,
e materiat nie mge posiadéa ziaren o ostrych kragdziach,
* maksymalna wielk& ziaren materiatu znajdagego st w bezpdrednim styku z ruy nie powinna
przekraczéa 10%srednicy rury, lecz nie powinna byvieksza nk 60 mm.
Zageszczenie obsypki
Zageszczanie gruntu w strefie uenia przewodu oraz doboru gruntu podatnego naszaganie nalgy
prowadzt¢ zgodnie z wytycznymi podanymi w PN-ENV 1046:2006.

Stopieh zag;szczenia przyjo:
e poza drogami: nie mniejszym®7% wg zmodyfikowanej metody Proctora
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Obsypka powinna liyzag:szczana warstwami o grudm 10-30cm. Wysok& obsypki nad wierzchotkiem rury
(po zagszczeniu) powinna wynastco najmniej 30cm .

Obsypk: nalezy zag;szcza w tym samym czasie po obu stronach przewodu, w eeiknicia przemieszczania
sie rurocihgu..

Uzupeienie obsypki wzdiurury naley wykonywat podajc grunt z najmniejszej mbwej wysokdci.

Zasypka wykopu
Do zasypki mana przysipi¢ po wykonaniu petnej obsypki i dokonaniu kontrodtopnia zagszczenia obsypki.

Przed zasypaniem wykopu odkiad gruntu powiniet Bgczegdtowo sprawdzony, powinny ¢cbysunite
porozrzucane kamienie, bryty ziemi, ktére mepac do wykopu.

Materiat wywany do wykonania kicowego zasypania wykopu nie musi¢btak doktadnie dobierany jak
materiat obsypki. Jednak najezwrac& uwag: czy w gruncie nie wyspuja duze kamienie, ktére spadaj do
wykopu mog uszkodzé rurocag w wyniku przebicia warstwy ochronnej obsypki euzkenia rury.

W trakcie wykonywania zasypki polecae sumieicic nad przewodem fene lub siatle sygnalizacyja z
wtopionym przewodem sygnalizacyjnym. Dajlszasypk wykopu naley prowadz¢ warstwami, z
zag:szczeniem co 20 cm.

Zasypk wykopu wykona piaskiem dowiezionym z zewtnz.

Stopier zag:szczenia zasypki zatg od przeznaczenia terenu nad rugg@m i powinien by nie mniejszy i
100% wg zmodyfikowanej metody Proctora dla przeweddnieszczonych pod drogami i 97% dla pozostatych.
Rozbiérka ewentualnego odeskowania wykopu powinasepowas réwnolegle z zasypk przy zachowaniu
szczegolnej ostimaosci, ze wzgtdu na maliwo$¢ obsungcia sk scian wykopu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.

6.2 Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystpieniem do robé6t
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania mage na celu:
— zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,
— okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,
- okreslenie stanu terenu,
- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przedizaiavod,,
— ustalenie metod wykonywania wykopdéw,
- ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontrotzasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyrobdt w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowanprzez Inwestora w oparciu o nogi@N-EN 1610.
W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa
— sprawdzenie metod wykonywania wykopéw,
- zbadanie materialdbw i elementow obudowy pogtekn ich zgodnéci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej i warunkami technicznywd@anymi przez wytwokg
- badanie zachowania warunkéw bezpiéstea pracy,
— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod
- badanie prawidiow&zi podiaza naturalnego, w tym gtownie jego nienarusz&tno wilgotnasci i
zgodndci z okr&lonym w dokumentacji,
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6.2.3.

badanie i pomiary szeroka, grubdci i zag:szczenia wykonanego podi wzmocnionego z kruszywa
lub betonu,

badanie ewentualnego drenoa

badanie w zakresie zgoditd z dokumentagj techniczi i warunkami okréonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych lub warunkami technicznymjtwérni materiatdw, ewentualnie innymi
umownymi warunkami,

badanie gibokasci utozenia przewodu, jego odlegin od budowli gsiadujcych iich zabezpieczenia,
badanie utgenia przewodu na podto,

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

badanie zastosowanychyaty i ich uszczelnienie,

badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieiezprzed przemieszczaniem,

badanie zabezpieczenia przewodu przy gcaejpod drogami (rury ochronne,

badanie zabezpieczenia przed kogazgradami bhdzacymi,

badanie szczeldoi catego przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu paprbadanie wskaikéw zagszczenia
poszczegoblnych jego warstw.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykaga powinno wynosi
wigcej nz £ 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

odchylenie grubri warstwy zabezpieczgjej naturalne podi@ nie powinno przekroczy 3 cm,
dopuszczalne odchylenia w planie kegl@i wykonanego podi@ wzmochnionego od ustalonego na
tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powiprzekracz&10 cm,

réznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekroczyw zadnym jego punkcie: dla przewodow
z tworzyw sztucznych £ 5 cm,

dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalomegawach celowniczych nie powinny przekroczy
10 cm,

stopieh zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m nie powinien
wynosié mniej niz 0,97.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 7 ST S-00.00.00 “Wymagania ogélne

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00\3nagania ogdlne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikacych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne czynitd zwiazane z
budowg kanalizacji, a mianowicie:

roboty przygotowawcze,

roboty ziemne z obudawécian wykopow,
przygotowanie podiam,

roboty montaowe wykonania ruroggow,
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— wykonanie rur ochronnych,

— wykonanie izolacji,

— préby szczelngi przewodow, zasypanie i zgggczenie wykopu.
Odbior robot zanikagrych powinien b§ dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i poprawek bez
hamowania ogélnego pesgtu robét.
Dhlugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poaity mniejsza od 50 m i powinna wynési
okoto 300 m w przypadku uenia rur w wykopach écianach umocnionych, galla przewodéw utzonych w
wykopach nieumocnionych okoto 600 m.
Dopuszcza sizwiekszenie lub zmniejszenie diugd przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z #gm
powinna by ona uzaleniona od warunkow lokalnych oraz umiejscowienia rogmia lub uzasadniona
wzgledami techniczno-ekonomicznymi.
Inzynier dokonuje odbioru rob6t zanikaych zgodnie z zasadami okieymi w ST S-00.00.00 “Wymagania
ogolne”.

8.3. Odbiér wsigpny

Odbiorowi wstpnemu podlega sprawdzenie kompldtiadokumentaciji do odbioru technicznegonkowego
(polegajice na sprawdzeniu protokotéw badarzeprowadzonych przy odbiorach technicznycla@awych),
Wyniki przeprowadzonych badapodczas odbioru powinny byujete w formie protokétu, szczegétowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisameez nadzo6r techniczny oraz czlonkéw komisji
przeprowadzajcej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioru apsiego nalgy uzna& za dokladne, jeeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczétmgalego przewodu) zostaly spetnione.

Jezeli ktéres z wymaga przy odbiorze technicznym veginym nie zostato spetnione, najeocent jego wplyw
na stopié sprawndci dziatania przewodu i w zalrosci od tego okrdi¢ konieczne dalsze pegtowanie.

9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TO WARZYSZACYCH.
Zgodnie z punktem 9, ST S-00.00.00 “Wymagania ogjéIn

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 1610 — Budowa i badania przewodow kanalizaah

PN-EN 476:2012P - Wymagania og6lne dotygezelementdw stosowanych w systemach kanalizastiazewej
i sanitarnej

10.2. Inne dokumenty
Instrukcje montau producentéw rur.
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S-03.01.02 MONTAZ STUDNI.

Nazwy i kody rob6t wedtug kodu numerycznego stowrgkdownego Wspolnego Stownika ZamowiE€PV):
45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wiaddev i rurockgéw do odprowadzanixiekow
44130000-0 Studzienki kanalizacyjne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Ssa wymagania dotyere wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem uzbrojenia na kanalizaciji.
Wykonanie uzbrojenia obejmuje:
— studzienki kanalizacyjne z égéw prefabrykowanych ér.1,2m

1.2. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonaniem uzbrojenia na sieci kanalizacyjne;j.

1.3. Okreslenia podstawowe

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kamtrol
prawidtowej eksploatacji kanatéw.

Studzienka przelotowa- studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zal@a@h osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach piostyc

Studzienka pohczeniowa- studzienka kanalizacyjna przeznaczonaadednia co najmniej dwdch
kanatéwdoptywowych w jeden kanat odptywowy.

Studzienka kaskadowa (spadowa) studzienka kanalizacyjna meaa dodatkowy przewod pionowy
umazliwiajacy wytracenie nadmiaru enerdiciekdw, sptywajcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego
do nizej polazonego kanatu odptywowego.

Komora robocza - zasadnicza e&¢ studzienki lub komory przeznaczona do czyseneksploatacyjnych.
Wysokas¢ komory roboczej jest to odlegiopomigdzy rzdm dolnej powierzchni piyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, agdma spocznika.

Piyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywagca komog robocz.

Wiaz kanatowy - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigiaek rewizyjnych lub
komor kanalizacyjnych, unitiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznanyalo przeptywu w ningciekéw.

Spocznik- element dna studzienki lub komory kanalizacyp@jnicdzy kinet asciam komory roboczej.

Pozostale okiéenia podane w niniejszej SSTa ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00.00 ,, Wymagania og®lhpkt. 1.2

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow i urzadzen
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam S-00.00.00
~Wymagania ogélne”.
Wykonaweca jest zobowzany:
» dostarczy materialy i urgdzenia zgodnie z wymaganiami dokumentacji projekiavéT,
e powiadomé Inwestora o proponowanychodiach pozyskania materiatdw przed rozpoozm dostawy
i uzyska jego akceptagj
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2.2. Rodzaj wytych materiatéw

2.2.1. Studzienki kanalizacyjne @1200m

Na sieci KS projektuje sistudzienki & 1,2m z prefabrykowanym dnem studngotows kineta dostosowazpdo
srednicy kanatow doptywowych i odptywowych. Studrie prefabrykowanych kgéw z betonu szczelnego
klasy min. C 35/45 o wodoszczekod W8 faczonych na uszczelki gumowe. Zakaenia studni: konusy
(zwezki) na wjazdach do posesji terenach poza wjazdami z phypokrywowy. Studnie zwiéczone wlazami
zeliwnymi kl. D 400 we wjazdach z wygluszey wkladks, poza wjazdami studnie zwiezone wilazem
zeliwnym kl.C250 z wypetnieniem betonowym.

Kregi z przegciami szczelnymi zamontowanymi wegach na etapie prefabrykacji, stopniami wtazowymi
montowanymi na etapie prefabrykacji ze stali niexzej. Regulacja wysokoi osadzenia wltazéw za pompc
betonowych pigcieni dystansowych.

Nie dopuszcza sipolaczen studni z rurami ,na zaprayyw czasie montau na budowie.

Wszystkie styki kggéw musz by¢ zatarte na gtadko z obydwu stron zapraementow marki M5.

Studzienki ustawiana zagszczonej podsypce piaskovadrowej gr. 15 cm.

Studzienki rozpgzne dodatkowo dla wyposaone w deflektor ze stali nierdzewnej, zgodnie zulokntacy
projektows.

Studnie musz odpowiadé normie PN-EN 1917:2004.

Stosowane zwigzeniazeliwne musz by¢ zgodne z PN-EN 124:2000Bwieiczenia wpustow i studzienek
kanalizacyjnych do nawierzchni do ruchu pieszedmibowegolub posiadé aktualm, aprobat technicza.
Wszystkie stosowane materiaty maspetnigd wymagania aprobat technicznych lub Polskich Norm.

2.2.4.Beton
Beton konstrukcyjny klas C12/15, C16/20 winien ogdfmlac wymaganiom PN-EN 206-1:2003Poraz¢hy
zgodny z dokumentagtechnicza.

2.2.4. Woda

Woda do betonu i zapraw powinna spetnigymagania normy PN-EN 1008:2004P.

2.2.5. Kruszywo mineralne

Do betonu naley stosowa kruszywo mineralne odpowiadag wymaganiom normy PN-EN 206-1:2003P.

2.3. Sktadowanie materiatéw

2.3.1. Kregi, dennice, zwzki zelbetowe

Kregi mozna sktadowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kegdw przekazywany na
grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyroboéw w pozycji wbudowania wysé@kskltadowania nie powinna przekraéZg8 m.
Sktadowanie powinno unbwia¢ dostp do poszczegoinych stoséw wyrobow lub pojedynciyebow.

2.3.2. Wiazy kanatowe i stopnie
Wiazy kanatowe i stopnie powinny dgkltadowane z dala od substancji dzidggh korodujco. Wiazy
powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowanidrpa by utwardzona i odwodniona.

2.3.3. Skladowanie studzienek z tworzyw sztucznych

Nalezy $cisle stosowda szczegotowe wytyczne skladowania, ktére patPapducenci studzienek.

Studzienki tworzywowe naty sktadowa w miejscach wyznaczonych tak, aby wszystkie eldystudzienek
nie byly naraone na uszkodzenia. Studzienki mohy¢ przechowywane na wolnym powietrzu, lecz w
temperaturze pogej 40°C. Studzienki naky chroni przed kontaktem z olejami i smarami. Przyzdtym
przechowywaniu nalg je chroné przed dziataniemdwiatlta stonecznego przez przykrycie sktadu plandgeka
brezentowymi lub innym materialem (np. folhieprzeéroczyst z PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia.
Nalezy wtedy zapewrdi cyrkulacg powietrza pod powlak ochronm by umaliwi¢ swobodne przewietrzania,
tak aby elementy studni nie nagrzewatyisiie ulegaty deformac;ji.

2.3.4. Kruszywo
Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczey je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.

2.3.5 Pozostale.
Cement, materiaty izolacyjne, oraz inne elementgayasktadowa w suchym, zamketym magazynie.
Wykonawca jest zobowrany przechowywamateriaty zgodnie z wymaganiami producenta.
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Wykonawca jest zobowkany uktada materiaty wedtug poszczegoéinych grup, widlkia gatunkéw w sposéb
zapewnigjcy stateczn@ oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdinych stoséw lub pojedynczych eledment
Powierzchnia sktadowania powinnaéhytwardzona i zabezpieczona przed gromadzenigemdéd opadowych.

2.4. Wariantowe wykorzystanie materiatéw.
Jeli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe onggstanie materiatbw do prowadzenia prac,
Wykonawca powinien powiadobd swoim zamiarze Inwestora.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do wykonania
Wykonawca przysgpujacy do wykonania oczyszczaldtiekéw powinien wykaza sie mazliwoscia

korzystania z nagpujacego spratu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek podsbiernych, miotow pneumatycznych

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

- wibratoréw do betonu
oraz inny wynikagcy ze specyfiki prac i wymagalokumentacji technicznej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

4.2, Transport kregéw, dennic, zvgzek zelbetowych

Transport kegbw powinien odbywé sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadiepdzyciji
wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnignez
zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z dreygnamy lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczanieetgow o srednicach 1,2 m natg wykonywa za pomog minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodméaprykatu.

4.3. Transport wtazoéw kanatowych

Wiazy kanalowe mog by¢ transportowane dowolnynfirodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cezkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego nglaikltad& na paletach po 10
szt. i hezye taéma stalowva.

4.4. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewRietsrodki transportowe, ktére nie spowoduj
segregacji skladnikéw, zmiany skladu mieszanki, iema@yszczenia mieszanki i obenia temperatury
przekraczajcej granie okreilona w wymaganiach technologicznych.

4.5. Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpiegaajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w S-00.00/@@magania ogoélne”.
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5.2. Prace ziemne
Prace ziemne powinny Byprowadzone mechanicznie lulgcenie zgodnie z dokumentacja techniczn
Specyfikacy Techniczia S-02.01.01.

5.3. Montaz studzienek @1,2m
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptoy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych ngle
przestrzeganastpujacych zasad:

studzienki przelotowe powinny bylokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odpdwich
odlegtaciach (max. 50 m przgrednicach kanatu do 0,50 m i 70 m p&gdnicach powsej 0,50 m)
lub na zmianie kierunku kanatu,

-studzienki paiczeniowe powinny by lokalizowane na patzeniu jednego lub dwoéch kanatow
bocznych,

wszystkie kanaty w studzienkach natdaczy¢ os w 0§ (w studzienkach krytych),

studzienki nalgy wykonywa na uprzednio wzmocnionym dnie wykopu,

w przypadku gdy rinica rzdnych dna kanatéw w studzience przekracza 0,50 lezynatosowd
studzienki kaskadowe,

Rdznica poziomdw przy tym rozwzaniu nie powinna przekraczd,0 m.

Studzienki rewizyjne sktadajic z nasgpujacych czsci:

komory roboczej z kigow

pokrywy lub zwezki redukcyjnej (dotyczy studni rozgmych)

dna studzienki,

wlazu kanatowego,

stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ndievysoka¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkichegky
gtebokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenypoiewalaj zapewnd ww. wysokaci)
dopuszcza giwysoka¢ komory roboczej mniejgzniz 2,0 m.

Komora robocza wykonana jest z prefabrykowanycbgdw betonowych o wys. 250, 500,750,
1000mm.

Studzienka zwigczona mae by pokrywa lub zwezka redukcyjr. Elementy pokrywowe produkowane
sa z otworami przystosowanymi do wlazow kanatowychsro 600mm. Zwzki redukcyjne s
elementami sttacymi do przykrycia studzienek na ktérych spoczywazkanatowy.

Dno studzienki jest monolitycznym elementem prefibwanym z wyprofilowag kinet.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna migprzekrdj zgodny
z przekrojem kanatu, a powsj przedidony pionowymi sciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakarkineta powinna miéeksztatt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiagngdnicy kanatu powinna ona stanéwirzegcie z
jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innyotiejscach naranych na obazenia
dynamiczne)powinny miewtaz klasy D400. W innych przypadkach ima stosowa wiazy klasy
C250.

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powiniené¢lw nia réwny, natomiast w trawnikach i
zielehcach gérna kraedz wltazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem
terenu.

W $cianie komory roboczej o nalg zamontowa mijankowo stopnie ztazowe w dwochedach, w
odlegtasciach pionowych 0,30 m i w odlegid poziomej osi stopni 0,30 m.

Elementy studzienelg¢zy¢ mazna na uszczelki.
Studzienki csrednicy 1200 mm naky posadowé na zagszczonej podsypce piaskowairowej o gr. 15cm.
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5.4. Wykonanie mieszanki betonowej
Urabialng¢ mieszanki betonowej powinna pozwbolnha uzyskanie maksymalnej szczdlriopo

wibracji bez widocznych pustych przestrzeni wetkni na powierzchni betonu.
Urabialng¢ powinna by dostosowana do warunkéw formowania, dlaeymi przez:

- ksztalt i wymiar elementdéw konstrukcyjnych idtozbrojenia

- zalaonej gtadkdci i wygladu powierzchni betonowej

- sposobu uktadania i zeggczania mieszanki betonowej
Konsystencja nie m@ by osiagnicta przez dodawanie wody a poprzez ssilae mieszanie. Radziesiaby
sprawdzé doswiadczalnie urabialng mieszanki betonowej w warunkach zbinych do rzeczywistych.
Zawart@¢ powietrza w zagszczonej mieszance betonowej nie zmaoprzekracza 2% w przypadku nie
stosowania domieszek napowietegggich i od 4,5 do 6,5% w przypadku ich stosowania.
Recepta mieszanki betonowej 8o by otrzymana za pomacdowolnej metody eksperymentalnej lub
obliczeniowej tak aby osjineta wymagane parametry.
Dla celéw produkcyjnych Wykonawca powinien przyge#d receptug mieszanki betonowej, uwzginiajac
wilgotnaosé kruszywa, wydajn& urzadzeh mieszagcych i sposob dozowania.
Zmiana sktadu mieszanki jest atigva, gdy wysapi jeden z wymienionych poigj elementow:

- zmian rodzaju komponentow,

- zmiana uziarnienia kruszywa,

- zmiana wilgotnéci kruszywa skutkuje zmiansktadu mieszanki @ powoduje zmian ilosci wody w

1m® mieszanki betonowej povrgj +/- 5 demi, w stosunku do poprzedniego sktadu mieszanki

Wykonywanie mieszanki betonowej powinn@ sdbywa wytacznie w betoniarce lub betonowni.
Sktadniki mieszaki przyte do receptury powinny lbydozowane wagowo z doktadiui:
+/- 2% dla cementu, wody, domieszek
+/- 3% dla kruszywa.
Czas mieszania porcji mieszanki powiniert ystalony eksperymentalnie i nie powinien¢ byrotszy ni 2
minuty.
Wykonywanie mieszanki betonowej powinnoébyatrzymane przy temperaturze paji C za wyptkiem
przypadkow, uzgodnionych z Zamawieym Projektu.

5.5. Wykonanie deskowania

Wykonanie deskowania powinno zapewn@dpowiedn sztywnd¢ i stabilngé uktadu oraz bezpiecastwo
konstrukcji. Deskowanie powinno bywykonane w sposob urdowiajacy prosty monta i demonta. Przed
wypetnianiem mieszankbetonovwy deskowanie powinno lBysprawdzone i zabezpieczone przed wyptywem
zaprawy i maliwoscia deformacji i odchytek wymiaréw konstrukcji betonejw

5.6. Betonowanie

Betonowanie powinno kyprowadzone w temperaturze powy+5C. Dopuszczalne jest prowadzenie
betonowania przy temperaturze p@ji+5°C, jednak wtedy wymagana jest zgoda Zamawejo Projektu oraz
zapewnienie temperatury mieszanki betonowej “#20momencie jej utgenia i ochrona uformowanych
elementéw przed utratiepta przez okres 7 dni.
Natychmiast po zak@zeniu betonowania radziegpokrycie powierzchni betonu leklpowloka wodoodporn,
zapobiegajca wyparowywaniu wody z betonu i chrani beton przed deszczem i innymi wodami.
Demonta deskowania mge nasipi¢, o ile dokumentacja projektowa nie stanowi inagzejuzyskaniu przez
beton 2/3 projektowanej wytrzymdto.

5.7. Uszczelnianie.
Materialy uszczelniage i ilos¢ warstw wodoodpornych powinnabggodna z dokumentacprojektovg

5.8. Zakres i warunki prowadzenia prac
Wszystkie prace powinny Byrowadzone zgodnie z dokumentgigjchniczia, ogélnymi zasadami prowadzenia
robot budowlanych i wytycznymi producentéw poszadegch materiatow
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

6.2. Cel kontroli jakosci

Kontrola jakdci ma na celu sprawdzenie zgodcioprzeprowadzonych prac z dokumerdatgchnicza,
Specyfikacy Techniczm i Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary powinny ¢byykonane zgodnie z
obowiazujacymi normami.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkqgrac i materiatéw.

6.3. Kontrola jakosci
Kontrola jakdci obejmuje zgodni& wykonanych prac z dokumentad¢gchnicza.
Szczeg0la uwag; nalezy zwrdci na:

e testy szczelrgei

* wymiary poszczegoélnych obiektow

e zabezpieczenie antykorozyjne powierzchni betonowatalowych

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 7 ST S-00.00.00 “Wymagania ogdine

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w S-00.00.09njagania ogoine”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows i ST.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- lokalizacja obiektéw w stosunku do istrieggo uzbrojenia terenu,
- podiaze, na ktéorym posadowiong poszczegélne obiekty,
- izolacja zewntrznychscian obiektow,
- stan szczelnych przejprzeziciany,
- stan padczer elementow
- ulozenie zbrojenia
Odbior robot zanikapych powinien by dokonany w czasie unatiwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6lnego ppstrobot.

8.3. Odbiér wsipny.
Przy odbiorze wgpnym powinny by wykonane nagpujace czynnéci:
- sprawdzenie zgodioi wykonanych prac z dokumentacjechniczma, Specyfikacg Technicza,
normami i przepisami
- sprawdzenie protokotow odbioréwegziowych robét
- sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warumkisady poprawnej eksploatacji
- sporadzenie protokotu odbioru technicznego prac z uadgjeniem wnioskow i ustate

9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TO WARZYSZACYCH.
Zgodnie z punktem 9, ST S-00.00.00 “Wymagania ogjéIn
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
e PN EN 12620 - Kruszywa mineralne do betonu
 PN-EN 206-1:2003 - Beton cz. 1; wymaganiadstaosci produkcja i zgodn.
* PN-EN 1008:2004 - Woda zarobowa do betonu.
 PN-EN 13139 — Kruszywa do zaprawy.
« PN-EN 206-1:2003 - Beton cz.1 wymagania
* PN-B-24620:1998 -Masy i roztwory stosowane na Zimn
* PN-C-96177 - Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stoaowna gagco
* PN-B-24620:1998 - Masy i roztwory stosowane na Zimn
* PN-EN 991:199 - Oznaczenia wymiaréw prefabrykowdingiementdéw zbrojonych
* PN-EN 934-2+A1:2012(U) - Domieszki do betonu
* PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdélne wymaganiaddéa
 PN-EN 13101:2005 Stopnie do studzienek wtazowych
 PN-EN 1917:2004P - Studzienki wtazowe i niewlaz@ametonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego

widknem stalowym #elbetowe
* PN-EN 124:2000P - Zwigzenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxdghni dla ruchu

pieszego i kotowego - Zasady konstrukcji, badayypait znakowanie, sterowanie jakey

10.2. Inne dokumenty

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki patzeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkiciekowe do odwodnienia drég @mziernik 1983)

KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysoki 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”rgmsprojekt” - Warszawa,1979-1982 r.
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