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1. Informacje ogélne.
1.1. Nazwa zamoéwienia.

Niniejsza Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) odnosi sie do wykonania i odbioru robét nawierzchni poliuretanowych
przy realizacji zamowienia publicznego pod nazwa ,PRZEBUDOWA BOISKA SPORTOWEGO W LAGOWIE”

1.2. Przedmiot i zakres niniejszej SST.
1.2.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie nawierzchni poliuretanowo-gumowej boiska wielofunkcyjnego

1.2.2. Zakres rob6t objetych SST.
Zakres, ktérego dotyczy niniejsza SST, obejmuije roboty i czynnosci wykonania nawierzchni poliuretanowych.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Ogélna ST.

1.4. Ogéine wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia rob6t podano w Ogdinej ST. Ninigjsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robot
zwigzanych z wykonaniem nowej nawierzchni poliuretanowej. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot
oraz ich zgodno$¢ z umowa, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami Inspektora. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptaciji Inspektora.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw i ich rodzaju podano w Ogdlnej ST.
Nawierzchnia sportowa, trawa sztuczna o wysokosci 6¢m.
Nawierzchnia przepuszczalna dla wody.
2.2 Wymagania szczeg6towe materiatow

Projektowana nawierzchnia sztucznej trawy przeznaczona jest do gry w nozna. Projektuje sie system nawierzchni z trawy
syntetycznej (trawa, wypetnienie), ktéra posiada cechy jak najbardziej zblizone do trawy naturalnej w zakresie wizualnym i o
odpowiedniej przepuszczalnoéci, jednoczesnie zapewniajacej Srodowisko gry zmniejszajace ryzyko wystepowania obrazen u
graczy i stabilizacje wypetnienia typu piasek kwarcowy i granulat szary EPDM z recyklingu. Nawierzchnia powinna posia¢
badania przeprowadzone zgodnie z wymaganiami FIFA Quality Concept for Footbal Turf, potwierdzajace jako$¢ produktu na
najwyzszym poziomie FIFA 2 Star/Quality Pro co gwarantuje, iz przy odpowiedniej pielegnacji nawierzchnia bedzie
eksploatowana przez docelowych uzytkownikdw przez wiele lat.

Nawierzchnia musi posiadac trzy rodzaje wtokien o co najmniej dwoch réznych diugo$ciach, zakotwionych tacznie w $ciegach
igtowanych w ksztatcie wydtuzonego S (lazy S), linie biate wklejone w nawierzchnie.

Wymagana gesto$¢ nawierzchni minimum 300 000 widkien na m2.
PIERWSZE WLOKNO - monofilowe polietylenowe PE o ksztalcie litery C z trzema rdzeniami wzmacniajacymi
DRUGIE WELOKNO - fibrylowane polietylenowe PE
TRZECIE W£OKNO - monofilowe teksturowane (skrecone)
Nawierzchnia z trawy syntetycznej posiadajaca nastepujgce minimalne parametry:
Dilugo$¢ i rodzaj pierwszego widkna min 60mm, 100% polietylen, monofilowe o ksztalcie ,C" z trzema rdzeniami
wzmacniajacymi, grubos¢ minimum 200 mikrondw, dtex min 5 000
b. Dtugo$¢ i rodzaj drugiego widkna 40-45 mm, 100% polietylen, fibrylowane proste, grubo$¢ minimum 90 mikronéw, dtex min
4000
c. Dlugos¢ i rodzaj trzeciego wiokna 40-45 mm, 100% polietylen, monofilowe, teksturowane (skrecone), grubos¢ minimum 100
mikrondw, dtex min 5 000
d. Sciegi: wydtuzone S
e. Kolor witékien: Zielony w minimum trzech odcieniach
f. llo$¢ peczkéw: Min 14 500/m?
g. llos¢ wiokien: Min 300 000/m?
h. Waga catkowita nawierzchni: Min 3 000 g/m2
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i. Podktad: Latex
j- Absorpcja wstrzgsu (poczatkowa): Min 62 % 11. Przepuszczalno$¢ wodna nawierzchni : min 4000 mm/h

k. Przepuszczalno$¢ wodna catego systemu: min 1600 mm/h

Wymagany wykaz badar i atestow

1. Kompletny raport z badan na oferowany system nawierzchniowy (trawa, granulat EPDM szary recykling, piasek) wykonany
przez stosowne laboratorium posiadajace akredytacje FIFA (np. Labosport, ISA Sport lub Sports Labs) potwierdzajace zgodnosé
Z wymaganymi parametrami okreslonymi powyzej w punktach od a do k.

2. Kompletny raport z badan potwierdzajacy spetnienie wymagan normy EN 15330-1:2013 przez oferowany system nawierzchni
z trawy syntetycznej (trawa, granulat EPDM szary recykling, piasek), wykonany przez akredytowane laboratorium (np. Labosport,
ISA Sport lub Sports Labs) potwierdzajacy pozostate wymagane norma parametry.

3. Atest PZH na oferowang nawierzchnie oraz wypetnienie (granulat EPDM, piasek)

4. Karta techniczna okreslajaca technologie produkcji podpisana przez producenta z okre$leniem przeznaczenia (nazwa
inwestycji).

5. Autoryzacja dla wykonawcy

6. Gwarancja na oferowang nawierzchnie

3. SPRZET

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogélnej ST.

Rodzaje sprzetu uzywanego do wykonania poszczegolnych rob6t pozostawia sie do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z
Inspektorem. 3 Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych rob6t i
przepisdéw BIOZ zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4, TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoinej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ i wiasciwo$ci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
Dla zachowania w procesie realizacji wymaganej jakosci moga by¢ wykonywane tylko przez autoryzowanego (przeszkolonego
przez producenta) wykonawce potwierdzajacego swoje kwalifikacje stosownym dokumentem wydanym przez producenta
nawierzchni (wykonawca powinien dotaczy¢ stosowny dokument dotyczacy przedmiotowego zadania). Do$wiadczenie w
wykonywaniu nawierzchni syntetycznych wykonawca powinien potwierdzi¢ referencjami poswiadczajacymi wykonanie obiektow
0 powierzchniach nie mniejszych niz projektowane.
Wykonawca powinien zataczy¢ karte techniczna oferowanej nawierzchni (potwierdzona przez producenta nawierzchni) lub inne
dokumenty okre$lajace jednoznacznie jej parametry techniczne oraz dokumenty zaswiadczajace mozliwo$¢ ich wykorzystania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem rob6t oraz poleceniami
Inspektora. Decyzje Inspektora w sprawach akceptacji materiatow i elementéw robot musza by¢ oparte na wymaganiach
zawartych w Umowie, DP i ST. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Przed montazem nawierzchni :

e sprawdzi¢ odpowiednie wyprofilowanie podioza,

» odchylenia ptaszczyzny powierzchni mierzone fatg 2 m nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm,

«  podioze musi by¢ bezwzglednie suche i wolne od zanieczyszczen (odpylone),

e nie moze by¢ zaolejone (ewentualne plamy usungg),

e prace nalezy prowadzi¢ przy bezdeszczowej pogodzie, przy wilgotnosci powietrza oscylujacej w granicach 40-90% i

temperaturze podtoza wyzszej o co najmniej 3°C od panujacej w tym miejscu temperatury punktu rosy,
e sprawdzi¢ ilos¢ i rodzaj materiatéw dostarczonych do wykonania nawierzchni.

UWAGI!
- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym opracowanym dla
okreslonego zastosowania.
- Wykonanie i odbi6r urzadzen sportowych na podstawie atestow higienicznych, warunkéw technicznych, Polskich Norm
i innych wymaganych certyfikatow.
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- W trakcie realizacji projektu nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby posiadajace obowigzujace $wiadectwa dopuszczenia

do stosowania w budownictwie lub jesli sg przedmiotem Norm Pafstwowych, zaSwiadczenie producenta potwierdzajace

ich zgodnos$¢ z postanowieniami odpowiednich norm.

- Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztukg budowlang i polskimi normami.

- Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni ze sztucznej trawy powinien wykaza¢ sie mozliwoscig

korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rolki na kotkach do rozktadania nawierzchni,

- urzadzen i materiatéw do klejenia i przycinania nawierzchni,

- urzadzenia do zasypu piaskiem kwarcowym

- innych urzadzen i sprzetu niezbednych do wiadciwego wykonania nawierzchni.

- transport materiatow do wykonaniem nawierzchni ze sztucznej trawy moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie

uszkodzi, ani tez nie pogorszy jako$ci transportowanych materiatéw. Transport nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi w
tym zakresie przepisami.

Wykonanie nawierzchni
Wykonanie nawierzchni wg technologii dostawcy nawierzchni z uwzglednieniem uwag j.w.

Montaz linii
Wklejanie linii nastapi po potaczeniu paséw trawy ze soba. Linie koricowe oraz $rodkowa, fabrycznie wszyte, pozostate linie
wklejane z trawy w kolorze biatym (koto $rodkowe, narozniki oraz tuki pola karnego sg wykonywane przez wklejenie krétkich
prostych odcinkéw). Dopuszcza sie inne rozwigzania wg zaleceri dostawcy i rozwigzan systemowych pod warunkiem
zapewnienia poprawno$ci wykonania robét.

Pole gry boiska wyznaczone zostang linie szerokosci 10cm w kolorze biatym ksztattujace pole gry.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w Ogoéinej Specyfikacji Technicznej W czasie kontroli szczegoina uwaga bedzie
zwracana na sprawdzenie zgodno$ci prowadzenia rob6t rozbidrkowych z projektem organizacii rob6t i przepisami BIOZ.

6.2. Kontrola podbudowy.
Powierzchnia podktadu z betonu asfaltowego winna by¢ wykonana z dopuszczalna odchylenia ptaszczyzny powierzchni
mierzone fatg 2 m nie powinny by¢ wigksze niz 2mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady prowadzenia obmiaréw robét

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w Ogoélnej ST. Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres
prac wykonywanych w ramach poszczegélnych pozycji, jest zataczony do dokumentaciji przetargowej przedmiar roboét.

7.2. Jednostki obmiarowe.
Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete dla poszczegoinych robét w przedmiarze i kosztorysie ofertowym.

7.3. Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni
»  Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubo$¢, min. 13 mm +£10%
«  Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng z granulatem EPDM oraz jednolity kolor
»  Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwg elastyczng
¢ Nawierzchnia z EPDM w warstwie gornej powinna by¢ trwale zwigzana z warstwg poliuretanu
» Nie nalezy dopusci¢ do powstawania tysych plam”, a nadmiar granulatu EPDM powinien by¢ zebrany
«  Powstate faczenia (wynikajace z technologii instalaciji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokéw utrudniajacych
pozniejsze uzytkowanie
«  Spadki poprzeczne i podiuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadac¢ warto$ciom okreslonych w przepisach
IAAF i PZLA
Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni.
Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni
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- Atest Higieniczny PZH
- Deklaracja zgodnosci - do odbioru
- Autoryzacja producenta systemu
- Karta techniczna systemu
- Badania na bezpieczenstwo ekologiczne nawierzchni ( UVP)
- Aktualne badania na zgodno$¢ z PN-EN 14877

8. ODBIORY ROBOT.

OgoIne zasady odbioréw robét. Odbidr robdt polega na sprawdzeniu wymiaréw konstrukgji, opisanych w niniejszej SST tolerancii
wymiarowych wykonania oraz wynikéw badan laboratoryjnych.

9. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
Zasady rozliczenia rob6t jw. Okre$lono w ST ogdine;.

10. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE
10.1 Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN).
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